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Ders Adi Kodu Yarlyll T+U Saat AKTS Z/S
Robotik Sistemlere Girig BM419 7 3+1 5,0 Secmeli
Birim B&lim Bilgisayar Muhendisligi - Lisans (Yiiz yiize egitimve laboratuvar uygulamalari)

Sanayi dewrimi sonrasi artan Uretim ve tiketim taleplerini karsilamak igin otomasyona dayali tretim énem kazanmistir. Robotlar da
otomasyon sistemlerinde énemli bir yer teskil etmektedir. Ozelikle tekdiize yada insanlar tarafindan yapiimasi ok zor olan iglerin

Amag yaptiriimasinda kullanilan robotlar etkin bir arag olmaktadir. Dersin amaci 6drencilerin temel robotik kawamlarini 6grenebilmesi ve robotik
sistemleri kodlama becerisi kazanabilmesidir.
Robotige giris ve tarihsel gelisim, otomasyon sistemlerinde robotlar, robotlarda eksenler, koordinat sistemleri ve robot gesitleri, robot
Ders Igerigi cesitleri, robot hareket ettirme sistemleri, robotlarda ug elemanlari, robot dinamigi, robot kinematigi, kinematik analiz, yoriinge planlamasi,
robot simUlasyon yazilimlari, uygulama érnekleri.
Ders Veren Dog. Dr. Sinan BASARAN
R.P. Pauk, Robot manipulators: Mathematics, Programming and Control, MT press, 1981,
Ders Kaynakiar A Varol, Robotik, Milli Egiﬁm Basimewi, !stanbul, 2000.., Z Bingt.ﬂ, S. KUF:Uk, Robot 'I.'ek.nigi 1, Birsen \'(aylnevi, 2005.,
Saha, SK. (2014). Introduction to Robotics. McGraw Hill Education (India) Private Limited, New Delhi.,
Craig, J.J. (2014). Introduction to Robotics: Mechanics and Control. Pearson Education Limited, Edinburgh Gate, Harlow, Essex
Hafta Konu
1 Robotige giris, tarihsel gelisim ve temel kavramlar
2 Kinematik, gorev tanimlari, ddntistumler
3 Kinematik, doéniigsim denklemleri, dénis temsilleri
4 Kinematik, uzuvtanimlamasi, diizem atama, diizkinematik
5 Diizkinematik
6 Jacobian, hidar
7 Jacobian
8 Jacobian, statik kuwetler
9 Dinamik, Newton-Euler esitlikleri
10 Dinamik, Lagrange esitlikleri
11 Dinamik
12 Kontrol
13 Kontrol
14 Endustriyel robotik uygulamalari
Ders is Yukii Galisma Tiirii / Ogretim Metotlar Siiresi (Saat) Sayisi
Dinleme ve anlamlandirma Ders 3 14
Arastirma — yagsam boyu 6grenme, yazma, okuma, Bilisim Sinif Dig1 Calisma 2 14
Ara Sinav 1 1 11
Odev1 1 11
Odev2 1 11
Uygulama 1 1 11
Dénem Sonu Uygulamasi 1 11
Odev (Sunum) 1 11
Ders is Yiikii: 136
AKTS (Ders is Yiikii / 25.5): 5,33

Program Ciktilari

1
2

3

5
6
7
8
9

10

Matematik, fen bilimleri, hesaplama ve bilgisayar mihendislidi konularinda kuramsal/uygulamali bilgilere ve yeterli altyapiya sahiptir.
Bilisim problemlerini fark etme, tanimlama, formile etme ve ¢6zme bilgi ve becerisine sahiptir.

Gereksinimleri belilemeye yonelik olarak bir sistemi, sistem pargasini ya da sureci analizeder, alternatifleri miihendislik ydntemlerini kullanarak kiyaslar, en uygun
¢6z0mu tasarlar.

Tasarimin gergeklestiriimesi surecinde, uygun teknikleri, miihendislik ve biligsim araglarini seger ve kullanir; tim kaynaklarin verimli kullanimini, sireglerin etkin
planlanmasini, takibini ve uygulanmasini saglayarak proje yonetimini gerceklestirir.

Disliplin ici ve disiplinler aras| projelerde bireysel, takim Uyesi veya takim lideri olarak etkin ve sonug odakli caligir. Proje ydnetimi, risk yonetimi ve degisiklik yonetimi
hakkinda bilgi sahibidir.

Bir konuya yonelik olarak kaynak arastirmalarini yapar, verimli bir sekilde degerlendirir ve kullanir.

Yasam boyu 6grenmenin ve kisisel gelisimin surekli farkindaligi ile bilisim teknolojilerindeki glincel gelismeleri izer. Yenilikleri takip eder, girisimcidir.

S62i ve yazili iletigim kurar, ingilizce ve Tiirkge kullanarak bilisim alanindaki bilgileri izler, yorumlar ve teknik dokiiman hazrlar.

Bilisim uygulamalarinin kurumsal, toplumsal ve gewesel sonuglarini géz éniinde tutar, sorumlulugunun bilincindedir. Strdurilebilir kalkinma hakkinda bilgi sahibidir.
Mesleki ve etik sorumluluk bilincine sahiptir, bilisim hukuku temel prensiplerini anlar, degerlendirir ve mesleki calismalarina uygular.



Ders Ogrenme Giktisi - Program Giktilari (1 -5 Puan Aralig)

Ders Ogrenme Giktisi PG1 PG2 PC3 PG4 PG5 PG6 PG7 PGC8 PG99 PG10
Robotigin temellerini kawramak 5 5 S - 5 ) ) - - -
Robot gesitleri, yapilari ve kullanim yerleri hakkinda bilgi sahibi olmak 5 5 5 - 5 5 5 - - -
Robotikte karsilagilan problemler hakkinda bilgi sahibi olma ve ¢ozim uretebilmek 5 5 S - 5 ) ) = = =

Ortalama Deger 5 5 5 - 5 5 5 - - -

https://ebs .bilecik.edu.tr/pdf/dersbilgigetir/228870
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