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MESLEK YUKSEKOKULU

KONTROL VE OTOMASYON TEKNOLOJiSi
(2021 - 2022) Ders Bilgi Fommu

Ders Adi Kodu Yarlyll T+U Saat AKTS Z/S
Enerji Dagitimi | ENE229 3 3+1 4,0 Secmeli
Birim Bolim Kontrol ve Otomasyon Teknolgjisi - On Lisans (Yiiz yize.)
Amac Bu dersin amaci, kendini elekirik alaninda gelistirmek isteyen dgrencilere enerji dagitimi konusunda bilgilendirmektir.

Elektrik enerjisinin ézellikleri ve enerji dagitim sistemleri. Hat sabiteleri ve hesaplanis usulleri. Normalden farkli gerilimin cihaz ve
makinelere etkisi. Hat iletken kesitlerinin tayin esaslari. Bir noktadan yukll hatlar. Enerji dagitim sebekeleri. Noktasal yuklerle yukll hatlar
ve kesit hesabi. Yayll yiikler ve gui¢ yogunluklari. Toplu ve yayili yiklerle calisan hatlarda kesit hesabi. Transformat6r yerlerinin tayini ve
guclerinin hesabi. Direkler, tepe kuwetlerinin bulunmasi ve tiplerinin tespiti. Algak gerilimli enerji dagitim projesinin hazrlanma esaslari.
Ders Veren Ogr. Gor. ilker TOSUN, Ogr. Gér. Medine Nur TURKOGLU ELITAS

Murat Ceylan, Elektrik Enerji Santralleri ve Elektrik Eneriisi lletimi ve Dagitimi, Seckin Yayincilik, Ankara.,

Elektrik Enerjisi Uretimi lletimi ve Dagitimi,

Erdal Turgut, Korkmaz Selcuk, Elektrik Enerjisi Uretimi lletimi ve Dagitimi, Detay Yayicilik, Ankara, 2009.,

Ders Igerigi

Ders Kaynaklan Elektrik Enerjisi Uretimi iletimi ve Dagrtimi,
Erdal Turgut, Korkmaz Selguk, Elektrik Enerjisi Uretimi lletimi ve Dagitimi, Detay Yayicilik, Ankara, 2009.,
Murat Ceylan, Elektrik Enerji Santralleri ve Elektrik Enerjisi lletimi ve Dagitimi, Seckin Yayincilik, Ankara.

Hafta Konu

1 Elektrik Sebekeleri ve Sebeke Hesaplari

2 Tek Taraftan Beslenen Sebekeler

3 Tek Taraftan Beslenen Sebekeler

4 Dal-Budak Sebekeler

5 Dal-Budak Sebekeler

6 iki Taraftan Beslenen Sebekeler

7 iki Taraftan Beslenen Sebekeler

8 Konularin Genel Tekrar

9 Yayli Yiik Sebekeleri

10 Yayil Yk Sebekeleri

11 Go64U Sebekeler

12 G640 Sebekeleri

13 Halka Sebeke

14 Enterkonnekte Sistem

Galisma Tiirii / Ogretim Siiresi

Ders Is Yiiki Metotlar (Saat) Sayisi
Arastirma — yasam boyu 6grenme, durumlari isleme, soru gelistirme, yorumlama, sunum So4i 1 3
Dinleme ve anlamlandirma, gézZem/durumlari isleme, elestirel diisiinme, soru gelistirme, takim ¢alismasi Beyin Firtinasi 2 5
Dinleme ve anlamlandirma, gézem/durumlari isleme, elestirel diistinme, soru gelistirme Tartigmali Ders 1 4
Onceden planlanmis 6zel beceriler Problem Coézme 2 5
Gddem/durumlari isleme, Arastirma — yagsam boyu 6grenme, yazma, okuma Saha/Araz Calismasi 1 3

Arastirma — yasam boyu 6grenme, yazma, okuma, Biligim, elestirel disinme, soru gelistirme, yonetsel beceriler,

takim galismasi Grup Caligmasi 1 4

Dinleme ve anlamlandirma Ders 3 14

Ara Sinav 1 3 1
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Final 4 1
Ders Is Yiikii: 85

AKTS (Ders is Yiikii / 25.5): 3,33



Program Ciktilari
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Elektronik devre sistemlerini tasarlar ve gergekler.

Otomasyon sistemleri icin Programlanabilir Lojik Kontrol6r programi yazabilir.

Analitik distnebilme yetisi ile muhendislik problemlerini belirler, deneysel diizenekler kurar, veri toplar, formile eder ve gozer.
Uygulamada kullanilabilecek modern ve teknolojik arag, gere¢ ve imkanlari etkin bir sekilde kullanir, kolayca adapte olur.
Endustriyel robotlarin temel ¢alisma mantigini bilir.

Bir programlama dilini kullanarak gereksinimleri kargilayan program yazabilir.

Bulundugu ortamda gereksinim duyulan teknolojik arag-gerecleri belirleyebilir.

Problem ¢6zme becerisine sahiptir.

Farkli alandan meslektaslari ile uyumlu ¢aligma becerisine sahiptir.

Sahip oldugu teknoloji bilgisini toplum yararina kullanir.

Streg kontrol ve uygulamalarini hem teorik hem de deneysel olarak gergeklestirebilir.

Bir kontrol sistemi ya da siireci tanimlanmis hedef dogrultusunda ¢dziimleyebilme ve mikroislemci tabanli kontrol aygitlari ve yazilimlari ile programlayarak kontrol
edebilir

SCADA istemlerini ve yazilimlarini taniyarak, temel diizeyde bir SCADA sistemini kullanabilir.

Siireg kontrol sistemini analitik, modele dayali ve deneysel olarak tasarlama ve uygulama becerisini kazanma; bu siiregte karsilagilabilecek karmasgik durumlari analiz
edebillir ve yorumlayabilir.

Otomatik kontrol sistemlerini analiz, tasarim, uygulama, dogrulama ve bakim sureglerini uygulayarak gelistirimesinde temel diizeyde mihendislik yaklagimlarini
uygulama becerisine sahip olabilir.

Ders Ogrenme Giktisi - Program Giktilari (1 -5 Puan Araligy)

Ders Ogrenme Ciktisi PG1 PG2 PG3 PG4 PG5 PG6 PGC7 PG8 PG9 PG10 PG11 PG12 PG13 PG14 PG15

Enerji Dagitm Sebekelerinin Hesabi - = = = > > > > o - o o - - -

https://ebs .bilecik.edu.tr/pdf/dersbilgigetir/299898
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