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Bu ders 6grencilere denetim sistemlerinde kullanilan kawamlari, sistemlerin teslim edilmesinde kullanilan gerecleri, sistemlerin
Amac modellenmesini, sistemlerin zaman dizZemindeki cevaplarinin elde edilmesini ve sistemlerin benzetimlerinin paket programlar

kullanilarak (MATLAB'da) yapiimasina iliskin yeterlilikleri kazandirmak amaciyla tasarlanmistir.

Sistem tanimi, geribesleme kawami. Acik ve kapali déngli denetim sistemlerinin yapilar ve ézellikleri, transfer fonksiyonlarinin hesabi. Blok
diyagramlarda sadelestirme yontemleri, isaret akis diyagramlari, Mason kazang formiili ile transfer fonksiyonu hesabi. Sistemlerin durum-

Ders Ierigi uzay formunda ifade edilmesi ve faz degisim blok diyagramlarinin ¢ikarilmasi. Konularla ilgili 6rnek Matlab uygulamalari. ileri ve geri kontrol
sistemleri
Ders Veren Dog. Dr. Ayga KIYAKYILDIRIM
Control System Engineering, Norman S. Nise, John Willey and Sons, ders notlari,
Ders Kaynaklari Automatic Control Systems - F.Golnaraghi, B.C. Kuo, Prentice-Hall., Otomatik Kontrol, . Yiiksel.,
Modern Control Engineering, Katsuhiko Ogata, Prentice Hall., Norman S. Nise, Control Systems Engineering, Addison-Wiley, 1994
Hafta Konu
1 Giris ve P&ID diyagramlari
2 Kontrol sistemlerinde kullanilan matematiksel araglar
3 Algilayicilar, ileticiler, ve kontrol vanalari
4 Streg kontrol sistemlerinin temel elemanlari
5 Blok diyagramlar ve kurallari
6 Tek déngulu kontrol sistemlerinin tasarimi
7 Cok dongulu karmasik kontrol sistemlerinin tasarimi
8 ara sinav
9 Geribeslemeli kontrol sistemlerin ayarlanmasi
10 Geribeslemeli kontrol sistemlerin ayarlanmasi
11 Frekans domeninde analiz
12 Kompanze ediciler
13 Cok degiskenli siire¢ kontrol sistemleri
14 Sistemlerin gegici durum davraniglari / Sistemlerin kalici durum davraniglari
15 Giris ve P&ID diyagramlari
16 dénem sonu sinavi
Ders is Yukii Galisma Tiirii/ Ogretim Metotlar ~ Siiresi (Saat) Sayisi
Dinleme ve anlamlandirma, géaem/durumlari isleme, elestirel diigiinme, soru gelistirme Tartigmali Ders 1 35
Dinleme ve anlamlandirma Ders 1 50
Arastirma — yasam boyu 6grenme, yazma, okuma, Bilisim Sinif Dig1 Calisma 1 20
Dinleme ve anlamlandirma, gézZem/durumlari isleme, elestirel diisiinme, soru gelistirme, takim ¢alismasi Beyin Firtinasi 1 10
Gdzdem/durumlari isleme, Bilisim, yonetsel beceriler, takim ¢alismasi Laboratuar 1 35
Ara Sinav1 2 1
Odev 1 1 1
Odev2 1 1
Kisa Sinav 1 1 1
Final 3 1
Uygulama 1 1 1
Uygulama 2 1 1
Ders Is Yiikii: 320

AKTS (Ders is Yiikii / 25.5): 12,55



Program Ciktilari

Elektronik devre sistemlerini tasarlar ve gergekler.

Otomasyon sistemleri icin Programlanabilir Lojik Kontrol6r programi yazabilir.

Analitik distnebilme yetisi ile muhendislik problemlerini belirler, deneysel diizenekler kurar, veri toplar, formile eder ve gozer.
Uygulamada kullanilabilecek modern ve teknolojik arag, gere¢ ve imkanlari etkin bir sekilde kullanir, kolayca adapte olur.
Endustriyel robotlarin temel ¢alisma mantigini bilir.

Bir programlama dilini kullanarak gereksinimleri kargilayan program yazabilir.

Bulundugu ortamda gereksinim duyulan teknolojik arag-gerecleri belirleyebilir.

Problem ¢6zme becerisine sahiptir.
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Farkli alandan meslektaslari ile uyumlu ¢aligma becerisine sahiptir.
Sahip oldugu teknoloji bilgisini toplum yararina kullanir.
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Streg kontrol ve uygulamalarini hem teorik hem de deneysel olarak gergeklestirebilir.

Bir kontrol sistemi ya da siireci tanimlanmis hedef dogrultusunda ¢dziimleyebilme ve mikroislemci tabanli kontrol aygitlari ve yazilimlari ile programlayarak kontrol
edebilir
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SCADA istemlerini ve yazilimlarini taniyarak, temel diizeyde bir SCADA sistemini kullanabilir.

Siireg kontrol sistemini analitik, modele dayali ve deneysel olarak tasarlama ve uygulama becerisini kazanma; bu siiregte karsilagilabilecek karmasgik durumlari analiz
edebillir ve yorumlayabilir.

Otomatik kontrol sistemlerini analiz, tasarim, uygulama, dogrulama ve bakim sureglerini uygulayarak gelistirimesinde temel diizeyde mihendislik yaklagimlarini
uygulama becerisine sahip olabilir.
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Ders Ogrenme Giktisi - Program Giktilari (1 -5 Puan Araligy)

PG PG PG PG PG PG PG PG PG PG PG PC PC PG PG
Ders Ogrenme Ciktisi 1 2 4 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15
Fabrikalardaki kontrol sistemlerinin, sistem cevaplarinin iyilestiriimesini

saglayabileceklerdir.

Ogrenciler sistem dinamigi ve kontrolii hakkinda bilgi edinir. e e - - - - -

iki serbestlik dereceli kontrol sistemleri ve PID kontrol sistemlerini fabrikada
uygulayabileceklerdir.

Ogrenciler dayanikli kontrol sistemleri tasarimini yapabileceklerdir. S T T T R - - - - - -
Ogrenciler transfer fonksiyonlarini elde ederek, programlama yaptirabileceklerdir. | oo |a o olla|s = - - - - - -
Fabrikalardaki kontrol sistemlerinin, sistem cevaplarinin iyilestiriimesini

saglayabileceklerdir.

Ogrenciler sistem dinamigi ve kontrolii hakkinda bilgi edinir. e - - - - -

Iki serbestlik dereceli kontrol sistemleri ve PID kontrol sistemlerini fabrikada
uygulayabileceklerdir.

Ogrenciler dayanikli kontrol sistemleri tasarimini yapabileceklerdir. N R R T I ) I D - - - - - -
Ogrenciler transfer fonksiyonlarini elde ederek, programlama yaptirabileceklerdir. - -l -] - --1-]- - - - - - -

https://ebs .bilecik.edu.tr/pdf/dersbilgigetir/323100
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