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MESLEK YUKSEKOKULU

KONTROL VE OTOMASYON TEKNOLOJiSi
(2021 - 2022) Ders Bilgi Fommu

Ders Adi Kodu Yarlyll T+U Saat AKTS Z/S
is Saghig ve Giivenligi ELE220 2 2+0 2,0 Segmeli
Birim B&lim Kontrol ve Otomasyon Teknolgjisi - On Lisans (Yiz Yiize)
is sagligi ve givenligi alanin 6neminin kawratiimasi, ISG uygulamalarinin égrenilmesi, ISGile ilgili kanunlarin anlasiimasini saglamak,
Amag ISGye iligkin biling ve farkindalik yaratmak.
Ders lgerigi i;lsaglllgjll ve glvenliginin temel kavvramlall'l, tarihgesi, yasal boyutu, temel uygulamalar, meslek hastaliklari ve is kazalari, is saghgdi ve
guvenligi icin koruyucular, risk degerlendirme.
Ders Veren Ogr. Gor. Netice KUCUK , Ogr. Gor. Medine Nur TURKOGLU ELITAS
Ders Kaynaklari is Guvenligi, Erctiment DIZDAR, ABP Yayinev, 2010. , Is Giivenligi ve Sagligi, Abdulvahap YiGIT, Alfa Akttiel, 2008., Videolar
Hafta Konu
1 is sagligi ve glivenliginin tanimi ve igerigi.
2 Is saghgi ve giivenliginin tarihi ve gelisimi
3 ISGnin hukuki temelleri: IS kanunu
4 IS sagligi ve givenligi yonetmeligi ve yasasi
5 iISGde igveren ve isgi sorumluluklari
6 Calisma ortamlarinda kullanilan elektrikli ve elektriksiz el aletleriyle calismalarda is gtivenligi temel kurallari.
7 ISG'de koruyucular.
8 Meslek Hastaliklari kavrami, cesitleri ve korunma yollari.
9 Is kazalari
10 isaretler ve levhalar.
11 Elektrik, kimyasallar ve yanginlar.
12 Kaldirma ve tagima araglarinda is guvenligi.
13 iIkyardim ve ilkyardim kurallari.
14 Risk degerlendirme
Ders is Yukii Galisma Tiirii/ Ogretim Metotlar ~ Siiresi (Saat) Sayisi
Dinleme ve anlamlandirma, gézem/durumlari isleme, elestirel diisiinme, soru gelistirme, takim calismasi Beyin Firtinasi 1 5
Dinleme ve anlamlandirma Ders 2 14
Ara Sinav1 8 1
Final 10 1
Ders is Yiikii: 51

Program Ciktilari

AKTS (Ders is Yiikii / 25.5):
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Elektronik devre sistemlerini tasarlar ve gergekler.

Otomasyon sistemleri igin Programlanabilir Lojik Kontroldr programi yazabilir.

Analitik distnebilme yetisi ile muhendislik problemlerini belirler, deneysel diizenekler kurar, veri toplar, formile eder ve gozer.
Uygulamada kullanilabilecek modern ve teknolojik arag, gere¢ ve imkanlari etkin bir sekilde kullanir, kolayca adapte olur.
Endustriyel robotlarin temel ¢aligma mantigini bilir.

Bir programlama dilini kullanarak gereksinimleri kargilayan program yazabilir.

Bulundugu ortamda gereksinim duyulan teknolojik arag-gerecleri belirleyebilir.

Problem ¢6zme becerisine sahiptir.

Farkli alandan meslektaslari ile uyumlu ¢aligsma becerisine sahiptir.

Sahip oldugu teknoloji bilgisini toplum yararina kullanir.

Streg kontrol ve uygulamalarini hem teorik hem de deneysel olarak gergeklestirebilir.

Bir kontrol sistemi ya da sireci tanimlanmis hedef dogrultusunda ¢dziimleyebilme ve mikroislemci tabanli kontrol aygitlari ve yazilimlari ile programlayarak kontrol
edebilir

SCADA sistemlerini ve yazilimlarini taniyarak, temel diizeyde bir SCADA sistemini kullanabilir.

Siireg kontrol sistemini analitik, modele dayali ve deneysel olarak tasarlama ve uygulama becerisini kazanma; bu siiregte karsilagilabilecek karmasgik durumlari analiz
edebillir ve yorumlayabilir.

Otomatik kontrol sistemlerini analiz, tasarim, uygulama, dogrulama ve bakim sureglerini uygulayarak gelistirimesinde temel diizeyde mihendislik yaklagimlarini
uygulama becerisine sahip olabilir.

Ders Ogrenme Giktisi - Program Giktilari (1 -5 Puan Aralig)

Ders Ogrenme Giktisi PG1 PG2 PG3 PG4 PC5 PC6 PC7 PG8 PG9 PC10 PG11 PG12 PG13 PGC14 PC15

https://ebs .bilecik.edu.tr/pdf/dersbilgigetir/323154
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