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Hafta Konu
1 Robotige giris, tarihsel gelisim ve temel kawamlar
2 Kinematik, gérev tanimlari, ddniigtmler
3 Kinematik, dénisim denklemleri, donus temsilleri
4 Kinematik, uzuvtanimlamasi, diziem atama, diizkinematik
b Dz kinematik
6 Jacobian, hiar
7 Jacobian
8 Jacobian, statik kuwetler
9 Dinamik, Newton-Euler esitlikleri
10 Dinamik, Lagrange esitlikleri
1" Dinamik
12 Kontrol
13 Kontrol
14 Endustriyel robotik uygulamalari

Program Ciktilari

1

10

11

Mezunlar; matematik, fen bilimleri, temel muhendislik bilgileri ve Makine Mihendisligi alanina 6zgu konular hakkinda yeterli bilgiye sahiptir. Bu bilgileri, karmagik
muhendislik problemlerinin ¢ézimuinde kullanabilme becerisine sahiptir.

Mezunlar; karmagik muhendislik problemlerini tanimlama, formile etme ve ¢dzme becerisine sahiptir. Problemleri ¢c6zim sirecinde temel bilimler, mihendislik bilgisi
ve BM Siirdurdlebilir Kalkinma Amaglari gergevesinde analitik distinme yetkinligini kullanir.

Mezunlar; karmasik sistem, sireg, cihaz veya Urlinlerin tasarimini, gercekgi kisitlar (cevresel, ekonomik, sosyal, politik, etik, saglik, glivenlik wb.) altinda gergeklestirme
ve yaratici mihendislik gdziimleri gelistirme becerisine sahiptir.

Mezunlar; mihendislik problemlerinin ¢dziiminde modern teknik ve mihendislik araglarini, bilisim teknolojilerini ve yazilimlari siniramalarinin farkinda olarak segme
ve etkin bicimde kullanma becerisine sahiptir.

Mezunlar; muhendislik problemlerinin incelenmesi sirecinde literatlir aragtirmasi yapma, deney tasarlama, deney gergeklestirme, veri toplama, sonuglari analizetme
ve yorumlama becerisine sahiptir.

Mezunlar; mihendislik uygulamalarinin toplumsal, gewesel, ekonomik etkilerinin farkindadir. Saglik, givenlik, stirdirulebilirlik ve cewresel sorumluluklar ile ilgili bilgi
sahibidir; BM Siirdirulebilir Kalkinma Amaglari dogrultusunda ¢éziim gelistirme farkindaligina sahiptir.

Mezunlar; muhendislik meslek ilkelerine uygun dawvranir. Etik sorumluluklarin bilincindedir, ayrimciliga karsidir, tarafsiz ve kapsayici davranir.
Mezunlar; bireysel olarak ve disiplin i¢i ya da ¢ok disiplinli takimlarda etkin bigimde ¢aligabilme, gerektiginde liderlik roll tstlenebilme becerisine sahiptir.
Mezunlar; teknik konularda farkli hedef kitlelere yonelik olarak Turkge ve en azbir yabanci dilde yazli ve s62U etkin iletisim kurma becerisine sahiptir.

Mezunlar; proje ydnetimi, ekonomik yapilabilirlik analiz, risk ydnetimi, is sagligi ve glivenligi, cewre koruma uygulamalari hakkinda bilgi sahibidir. Girisimcilik, yenilikgilik
ve slrdurdlebilir kalkinma konularinda farkindahgda sahiptir.

Mezunlar; bilim ve teknolojideki gelismeleri izeme, sirekli 6grenme, yeni ve gelismekte olan teknolojilere uyum saglama ve sorgulayici disinme becerisine sahiptir.



Ders Ogrenme Giktisi - Program Giktilari (1 -5 Puan Aralig)

T ET G PC1 PG2 PGC3 PG4 PC5 PC6 PC7 PG8 PC9 PC10 PGC11
Robotigin temellerini kavramak = o = o - - - - - - -
Robot gesitleri, yapilari ve kullanim yerleri hakkinda bilgi sahibi olmak - - - - - - - - - - -
Robotikte karsilasilan problemler hakkinda bilgi sahibi olma ve ¢dzim Uretebilmek = = = S S = = - - - -
Robotigin temellerini kawamak - - - - - - - - - - -
Robot cesitleri, yapilari ve kullanim yerleri hakkinda bilgi sahibi olmak = = = S = = - - - - -
Robotikte karsilagilan problemler hakkinda bilgi sahibi olma ve ¢dzim Uretebilmek - - - - - - - - - - -
Robotigin temellerini kawamak - = = = = = = = - - -
Robot cesitleri, yapilari ve kullanim yerleri hakkinda bilgi sahibi olmak - - - - - - - - - - -
Robotikte karsilagilan problemler hakkinda bilgi sahibi olma ve ¢dzlim Uretebilmek - = = S = S = = - - -

Ortalama Deger - - - - - - - - - - -
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