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Ders Adi Kodu Yarlyll T+U Saat AKTS Z/S
Robot Teknolojisi ELO230 4 1+1 2,0 Secmeli
Birim B&lim Elektronik Teknolgjisi - On Lisans (Sunum Anlatim)
Amac Robot tirlerinin taninmasi, kullanim amaglari ve ¢calisma prensiplerinin 6gretilmesi amaclanmaktadir.
Ders Igerigi Rotiot tUﬂeﬁpin tr?\mnlmas'u 'Robotun tarihgesi, l?obot uygulamalaru Robotlarin y.a.1.p|5|, Robotlle'mn temel unsurlari, Robot sliriict sistemler
(pnématik, hidrolik, elektrikli, wbo) , Robot konfiglirasyonlari, Denavit Hartenberg ydntemine giris
Ders \eren Ogr. Gor. Oguzhan ONAL
Ders Kaynaklari Introduction to Robotics, John. J. Craig Modeling and Control of Manipulators, L. Sciavicco, B. Siciliano, Springer, (6th Edition), 2005 M
Hafta Konu
1 Robot tiirlerinin tanitiimasi
2 Robot tirlerinin tanitiimasi
3 Robotun Tarihgesi
4 Robot Bilesenleri
5 Robot Bilesenleri
6 Eksen takimlarinin tanitimasi
7 Eksen takimlarinin birbirine doénustiiriimesi
8 Ara Sinav
9 Robot siirticti sistemleri
10 Robot surtict sistemleri
1" Robot siirticli sistemleri
12 Denavit-Hartenberg Yonteminin tanitimasi
13 Dizkinematik
14 Dizkinematik
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Matematik, fen bilimleri ve temel miihendislik konularinda alani ile ilgili temel diizeydeki kuramsal ve uygulamali bilgileri kazanmak.

Aaninda edindigi temel diizeydeki bilgi ve becerileri kullanarak, verileri yorumlayabilme ve degerlendirebilme, sorunlari tanimlayabilme, analizedebilme, kanitlara
dayal ¢oziim &nerileri gelistirebilme becerisine sahip olmak.

Aantile ilgili uygulamalar igin gerekli olan modern teknikleri, araglari ve bilisim teknolojilerini segebilmek ve etkin kullanabilmek.

Teknik resim, bilgisayar destekli ¢izm, similasyon programlari kullanarak tasarim yapma ve ¢esitli yazlimlari kullanarak alant ile ilgili sistemleri ve bilesenlerini
secebilme, temel boyutlandirma hesaplarini yapabilme, mesleki plan ve projeleri gizebilme becerisini kazanmak.

Aantile ilgili uygulamalarda 6ngérilmeyen durumlarla karsilastiginda ¢ézim Uretebilmek, takimlarda sorumluluk alabilmek veya bireysel calisma yapabilme becerisini
kazanabilmek

Etkili iletisim kurma tekniklerine hakim ve alanindaki yenilikleri takip edebilecek diizeyde bir yabanci dil bilgisine sahip olmak.
Yasam boyu 6grenmenin gerekliligi bilinci; bilim ve teknolojideki gelismeleri iZzeme ve kendini surekli yenileme bilincini kazanmak.
Tarihi degerlere saygill, sosyal sorumluluk, evrensel, toplumsal ve mesleki etik bilincine sahip olmak.

Is glivenligi, isci saghgi, is kazalari ile gevre koruma bilgisi ve kalite bilincine sahip olmak.

Alaninin gerektirdigi temel duzeyde bilgisayar yazlim ve donanimlarini kullanabilme becerisi kazanmak.

Sanayi ve hizmet sektdriindeki ilgili stirecleri yerinde inceleyerek uygulama becerisi kazanmak.

Ders Ogrenme Giktisi - Program Giktilari (1 -5 Puan Araligj)

e e Gl PG1 PGC2 PG3 PG4 PG5 PGC6 PC7 PG8 PG9 PG10 PG11

Robotlari siniflandirabilme. - - - - - - - - - - -

Robot donanimlarinin taninmasi. - - - - - - - - - - -

Robotik uygulamalarinda kullanilacak algilayicilarin secilmesi. - = o = = = - - - - -

Robotlar ile ilgili uygulama yapabilme. - - - - - - - - - - -

Robotlarin kinematik modellemesini yapabilir. o = o = = = - - - - -

https://ebs .bilecik.edu.tr/pdf/dersbilgigetir/356179
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