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Bu dersin amaci égrencilerin makine pargalarinin iki ve (i boyutiu imalat ve teknik resim okuyabilmelerini ve bunlarin montaj. Ogrenciler
Amag . . - o .
makine parcalarinin ylizey ve kati modellerini CAD programlari kullanarak gizebilmelerini saglamaktir.
Ders Iceridi Montaj ¢izimleri, malzeme listesi, civata, mil-gébek baglantilar ve ¢izimleri, disli carklarin tanitimasi ve gizimleri, montaj kurallari, ddnme
eeng hareketi ve vida mekanizmalari, tolerans ve shrink-fit, montaj, kaynak ve celik konstriiksiyon resimleri, uygulamalar.
Autocad 2018 Mehmet Samil Demirytirek, AutoCAD ile Cizim ve Modelleme, M, Gillesin, A, Gillt, ., Avci, G., Akdogan, Asil yayin,
Ders Kavnaklar: Autocad 2006 ile Cizim ve Tasarim, M, Nalbant, Alfa Yayinlari, Ankara, 2005, Autocad 2009, MURATHAN YAYINEVi , Murat CAN,
W Autocad 2000, AKADEM YAYINEVE , Murat CAN, M. Bagcl, 'Teknik Resim' Cilt I, Birsen Yayinevi, | stanbul 2000,
Autocad Ders Notlari, Telat TURKYILMAZ
Hafta Konu
1 Bilgisayar destekli teknik resme girig, teknik resmin énemi ve sanayideki yeri, resim takimlari ve kullaniimasi,
2 Geometrik gizimler

izdiisimler, eslenik dik izdiisimler, temel izdlistim diiZzemlerinin nokta, dogru, diizem bagintilari, cisimlerin izdlistmleri, resimlerin okunmasi ve gériiniiglerin elde
edilmesi.

3
4 Gorlintis glkarma ve tamamlama, bakis dogrultulannm ve gérintslerin segimi ve resmin levhaya yerlestiriimesi, resmin gizminde iZenecek yol.

5 Dékim ve dévme parcalar, islenmesi, i¢c-dis yuvarlatmalar, delikler, buylik delikler, gesitli havsalar.

6 iki esas gériintisten tiglinci gériiniisli glkarmak, serbest elle cizim teknikleri. Ug boyutlu gizim teknikleri; basit sekiller, egik yiizeyler, aykiri yiizeyler.
7 Olctilendirme, dlgiilendirme kaideleri, yiizey isaretleri, toleranslar.

8 izometrik perspekif.

9 izometrik perspektif(kati model)

10 Egik perspekiif, dimetrik, trimetrik ve konik perspektif tanimlari.

11 Kesit goruinusler, tam kesit, yarim kesit.

12 Kismi profil, kademeli ve donduriimis kesit, kesitlerin taranmasi.

13 Kesit goriinUsler (tekrar).

14 Vidalar, civatalar ve somunlar.

Ders is Yikii Galigma Tiirii / Ogretim Metotlar Siiresi (Saat) Sayis|
Dinleme ve anlamlandirma Ders 3 13
Arastirma — yasam boyu 6grenme, yazma, okuma, Bilisim Sinif Dig1 Calisma 3 14
Ara Sinav 1 1 1
Final 1 1
Ders s Yiikii: 166
AKTS (Ders is Yiikii / 25.5): 6,51

Program Ciktilar

Elektronik dewre sistemlerini tasarlar ve gergekler.

Otomasyon sistemleri igin Programlanabilir Lojik Kontrol6r programi yazabilir.

Analitik diigtinebilme yetisi ile muhendislik problemlerini belirler, deneysel diizenekler kurar, veri toplar, formiile eder ve ¢ozer.
Uygulamada kullanilabilecek modern ve teknolojik arag, gereg ve imkanlari etkin bir sekilde kullanir, kolayca adapte olur.
Endustriyel robotlarin temel ¢alisma mantigini bilir.

Bir programlama dilini kullanarak gereksinimleri karsilayan program yazabilir.

Bulundugu ortamda gereksinim duyulan teknolojik arag-geregleri belirleyebilir.

Problem ¢ézme becerisine sahiptir.
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Farkli alandan meslektaslari ile uyumlu galisma becerisine sahiptir.
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Sahip oldugu teknoloji bilgisini toplum yararina kullanir.
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Stre¢ kontrol ve uygulamalarini hem teorik hem de deneysel olarak gerceklestirebilir.

Bir kontrol sistemi ya da sireci tanimlanmis hedef dogrultusunda ¢dziimleyebilme ve mikroislemci tabanli kontrol aygitlari ve yazilimlari ile programlayarak kontrol
edebilir

13 SCADAsistemlerini ve yazilimlarini taniyarak, temel diizeyde bir SCADA sistemini kullanabilir.

Streg kontrol sistemini analitik, modele dayali ve deneysel olarak tasarlama ve uygulama becerisini kazanma; bu siregte karsilagilabilecek karmasik durumlari analiz
edenbillir ve yorumlayabilir.

Otomatik kontrol sistemlerini analiz, tasarim, uygulama, dogrulama ve bakim sireclerini uygulayarak gelistirimesinde temel diizeyde mihendislik yaklagimlarini
uygulama becerisine sahip olabilir.
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Ders Ogrenme Giktisi - Program Giktilari (1 -5 Puan Aralig)

Ders Ogrenme Ciktisi PC1 PC2 PC3 PG4 PC5 PC6 PC7 PC8 PC9 PC10 PC11 PC12 PC13 PC14 PC15

Parcalarin kesit gérundislerini gizebilir > = - - - - - - - - - - - - -
Bir cisme ait teknik resmi teknik resim kurallarina gére CAD ortaminda gizer - - - - - - - - - - - - - - -
Teknik bir parganin resmini ti¢ boyutlu kati model olarak cizebilir = = o = o = o = o - - - - - -
Verilen bir teknik resmi okur ve anlamini kavrar - - - - - - - - - - - - - - -
Gizdigi yapim resimlerini élgiilendirebilir -l - - - - -] -] -] - - - - - - -

https://ebs .bilecik.edu.tr/pdf/dersbilgigetir/357703
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