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(2022 - 2023) Ders Bilgi Fommu

Ders Adi Kodu Yarlyll T+U Saat AKTS Z/S
Sayisal Tasarim ELO106 4 2+1 4,0 Segmeli
Birim Bolim Kontrol ve Otomasyon Teknolgjisi - On Lisans (Yiiz yiize)
Multivibratorler ve Flip Flop’lar ile ilgili temel kawramlari tanitmak, Senkron Sirali / Ardisil Dewreleri agiklamak, Sayicilari tanitmak,
Amac Kaydedicileri ve Kaydedici gesitlerini 6gretmek, Bellekleri detaylandirilarak / gruplandirarak bellek kapasitesini artirma becerisini

kazandirmak, Programlanabilir Lojik Elemanlari agiklamak
Multivibratorler ve Flip Flop’lar ile ilgili temel kawamlari taniyarak Senkron Sirali / Ardigil Devrelerde kullanimlarini anlamak. Sayicilari ve

Ders Igerigi sayici gesitleri ile sayici tasarimlarini agiklamak. Kaydedicileri ve Kaydedici gesitlerini 6gretmek, Bellekleri detaylandirilarak / gruplandirarak
bellek kapasitesini artirma becerisini kazandirmak, Programlanabilir Lojik Elemanlari agiklamak.
Ders Veren Ogr. Gor. Dr. Banu IREZ AYDIN
[1] Mano Morris, “Digital Design”, Prentice Hall, **MANTIK DEVRELERI:SAYISAL ELEKTRONIK, HUSEYIN EKiz, 2005, DEGISIM YAYINEV,
Ders Kaynaklari [4]EKIZ Huseyin "Mantik Dewreleri” Degisim Yayinlar Adapazari 2003, [2] DOGRU Harun, “Dijital Elektronik,

[3JEKIZ Huseyin "Sayisal Elektronik" Degisim Yayinlari Adapazari 2000

Hafta  Konu

1 Birlesimsel mantik ile ardig ik mantik arasindaki farkliliklarin agiklanmasi ve ardigik mantik dewrelerinin galisma mantigi.

2 Mandal dewrelerinin ¢aligmasi, mantik simgeleri ve uygulama alanlari.

3 Flip-flop dewrelerinin galismasi, mantik simgeleri ve uygulama alanlari. Dalga sekilleri gizmleri

4 Tek atimli ve zamanlayici devrelerinin ¢alisma mantigi ve dewre tasarimi.

5 Asenkron sayicilarin galigsmasi ve sayici timlesik dewreleri ile tasarm.

6 Senkron sayicilarin galismasi ve sayici timlesik dewreleri ile tasarim.

7 Kaskad sayicilar ve diger sayici uygulamalari ve sayici timlesik dewreleri ile tasarimlari.

8 Ara Sinay, sayici tasarimlari

9 Kaymali yazmagclarin gesitleri ve galigmasi.

10 Kaymali yazmaglarin uygulama alanlari, kaymali yazmag timlesik deweleri.

1" Kaymali yazmag uygulamalarinda kaymali yazmag timlesik dewreleri ile tasarim yapilmasi.

12 Dijital/Analog ve Analog/Dijital Déntstiriicilerin kullaniima alanlari ve 6n bilgilerin veriimesi.

13 Dijital/Analog Dénustiruclerin gesitleri ve galisma mantigi. Temel kawamlar ve hesaplamalar.

14 Analog/Dijital Dénustriicllerin gesitleri ve caligma mantigl. Temel kawamlar ve hesaplamalar.

Ders is Yukii Calisma Tiirii / Ogretim Metotlar Siiresi (Saat) Sayisi
Arastirma — yasam boyu 6grenme, yazma, okuma, Bilisim Sinif Dig1 Calisma 14 3
Dinleme ve anlamlandirma Ders 14 2
Gozdem/durumlari isleme, Bilisim, yonetsel beceriler, takim ¢alismasi Laboratuar 13 1
Ara Sinav1 5 1
Odev 1 5 1
Final 10 1

Ders s Yiikii: 103
AKTS (Ders is Yiikii / 25.5): 4,04

Program Ciktilari

Elektronik dewre sistemlerini tasarlar ve gergekler.

Otomasyon sistemleri igin Programlanabilir Lojik Kontrol6r programi yazabilir.

Analitik distnebilme yetisi ile muhendislik problemlerini belirler, deneysel diizenekler kurar, veri toplar, formile eder ve gozer.
Uygulamada kullanilabilecek modern ve teknolojik arag, gere¢ ve imkanlari etkin bir sekilde kullanir, kolayca adapte olur.
Endustriyel robotlarin temel ¢caligma mantigini bilir.

Bir programlama dilini kullanarak gereksinimleri kargilayan program yazabilir.

Bulundugu ortamda gereksinim duyulan teknolojik arag-gerecleri belirleyebilir.

Problem ¢6zme becerisine sahiptir.
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Farkli alandan meslektaslari ile uyumlu ¢aligma becerisine sahiptir.
Sahip oldugu teknoloji bilgisini toplum yararina kullanir.
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Streg kontrol ve uygulamalarini hem teorik hem de deneysel olarak gergeklestirebilir.

Bir kontrol sistemi ya da sireci tanimlanmis hedef dogrultusunda ¢dziimleyebilme ve mikroislemci tabanli kontrol aygitlari ve yazilimlari ile programlayarak kontrol
edebilir

N
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13 SCADAsistemlerini ve yazlimlarini taniyarak, temel diizeyde bir SCADA sistemini kullanabilir.

Sireg kontrol sistemini analitik, modele dayali ve deneysel olarak tasarlama ve uygulama becerisini kazanma; bu siiregte karsilagilabilecek karmasgik durumlari analiz

14 edebillir ve yorumlayabilir.

Otomatik kontrol sistemlerini analiz, tasarim, uygulama, dogrulama ve bakim sureglerini uygulayarak gelistirimesinde temel diizeyde miihendislik yaklagimlarini

1
5 uygulama becerisine sahip olabilir.



Ders Ogrenme Giktisi - Program Giktilari (1 -5 Puan Aralig)

PG PG PG PG PG PG PG PG PG PG PG PG PG PG PG
1 5 7

Ders Ogrenme Giktisi 8 9 10 11 12 13 14 15

Sayisal Karsilastirma ve Aritmetik islem Yapabilen Cok Fonksiyonlu Dewreleri Analiz

Edebilme ve Tasarlayabilme I R R B R A O B e e
Sayisal Aritmetik Islemleri Kawama ve Sayisal Aritmetik Devreleri Analizve Tasarlama

- 5 - 3 4 1 - 3 3 1 1 - - - - -
Becerisi
Flip-Flop'lar ve Data Kaydedicileri Sinflandirabilme e islevsel Yapisini Kavrayabilme 5 - 3 4 - - 3 3 - 1 - - - - -
Ozel Sayici Dewreleri Tasarlayabilme 5 - 3 4 - - 3 3 - 1 - - - - -
Say Sistemleri ve Sayisal Kodlama Cesitlerini Anlama 5 - - - - 1 - - 1 - - = = - -

https://ebs .bilecik.edu.tr/pdf/dersbilgigetir/357709
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