BILECIK SEYH EDEBALI UNIVERSITESI OO
MESLEK YUKSEKOKULU

KONTROL VE OTOMASYON TEKNOLOJISi O]
(2023-2024) Ders Bilgi Formu

Ders Adi Kodu Yarlyll T+U Saat AKTS Z/S
Agilayicilar ve Dénlsturiculer ENO230 4 3+1 4,0 Segmeli
Birim B&lim Kontrol ve Otomasyon Teknolgjisi - On Lisans (Anlatim soru cevap, sunum)
Amag 1. Endstriyel kontrol ve otomasyon sistemlerinin nemini kavrayabilme. 2. Saha elemanlarinin gesitlerini ve fonksiyonlarini taniyabilme. 3.

Ders Igerigi

Ders Kaynaklari

Diger sistem elemanlari ile iligkisini aciklayabilme.

Tanimlar Konum Olgiimleri Sicaklik Olgimleri Basing Olgimleri Akis Olctimleri Seviye Olglimleri Hiz Titresim ve ivme Olglimleri Gerilme
Olgerler

K Haktanirlar Ders notlari E.AParr ,Endustriyel Kontrol El Kitabi — Cilt -2 Meb David a. Bell Electronic Istrumentation and Measurements
Prentice Hall 1994 anlatim soru cevap tartisma video
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Program Ciktilari
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Elektronik devre sistemlerini tasarlar ve gergekler.

Otomasyon sistemleri igcin Programlanabilir Lojik Kontrol6r programi yazabilir.

Analitik distnebilme yetisi ile muhendislik problemlerini belirler, deneysel diizenekler kurar, veri toplar, formile eder ve gozer.
Uygulamada kullanilabilecek modern ve teknolojik arag, gereg ve imkanlari etkin bir sekilde kullanir, kolayca adapte olur.
Endustriyel robotlarin temel ¢alisma mantigini bilir.

Bir programlama dilini kullanarak gereksinimleri karsilayan program yazabilir.

Bulundugu ortamda gereksinim duyulan teknolojik arag-geregleri belirleyebilir.

Problem ¢6zme becerisine sahiptir.

Farkli alandan meslektaslar ile uyumlu ¢alisma becerisine sahiptir.

Sahip oldugu teknoloji bilgisini toplum yararina kullanir.

Streg kontrol ve uygulamalarini hem teorik hem de deneysel olarak gergeklestirebilir.

Bir kontrol sistemi ya da stireci tanimlanmis hedef dogrultusunda ¢dziimleyebilme ve mikroislemci tabanli kontrol aygitlari ve yazilimlari ile programlayarak kontrol
edebilir

SCADA sistemlerini ve yazilimlarini taniyarak, temel diizeyde bir SCADA sistemini kullanabilir.

Stre¢ kontrol sistemini analitik, modele dayali ve deneysel olarak tasarlama ve uygulama becerisini kazanma; bu siirecte karsilagilabilecek karmagik durumlari analiz
edebillir ve yorumlayabilir.

Otomatik kontrol sistemlerini analiz, tasarim, uygulama, dogrulama ve bakim sireglerini uygulayarak gelistirimesinde temel diizeyde mihendislik yaklagimlarini
uygulama becerisine sahip olabilir.

Ders Ogrenme Giktisi - Program Giktilari (1 -5 Puan Araligy)
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Olgme sistemlerini agiklar A R e - - - -

basinc, seviye kawamlari ve bunlarla yapilan él¢timlerle ilgili prensipleri tanir S R T R R O T R - - - - - -
Sinyaller ve standartlarla ilgili temel tanim ve kawamlari agiklar. 5 © © | o o |o o o o = = - - - -

Olgme sistemlerini kiyaslar A . - - _ _ _

Pozsyon, sicaklikiemel kawamlari ve bunlarla yapilan dlgtimlerle ilgili prensipleri

tanir

https://ebs .bilecik.edu.tr/pdf/dersbilgigetir/357771
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