BILECIK SEYH EDEBALI UNIVERSITESI

MESLEK YUKSEKOKULU

MEKATRONIK
(2023-2024) Ders Bilgi Formu

Ders Adi Kodu Yarlyll T+U Saat AKTS Z/S

Robot Teknolojisi ELO230 4 1+1 2,0 Secmeli
Birim B&lim Mekatronik - On Lisans (Sunum Anlatim)
Amac Robot tirlerinin taninmasi, kullanim amaglari ve ¢calisma prensiplerinin 6gretilmesi amaclanmaktadir.
Ders Igerigi Rotiot tUﬂeﬁpin tr?\mnlmas'u 'Robotun tarihgesi, l?obot uygulamalaru Robotlarin y.a.1.p|5|, Robotlle'mn temel unsurlari, Robot sliriict sistemler

(pnématik, hidrolik, elektrikli, wbo) , Robot konfiglirasyonlari, Denavit Hartenberg ydntemine giris

Ders Kaynaklari Introduction to Robotics, John. J. Craig Modeling and Control of Manipulators, L. Sciavicco, B. Siciliano, Springer, (6th Edition), 2005 M
Hafta Konu
1 Robot tiirlerinin tanitimasi

2 Robot tlirlerinin tanitiimasi

3) Robotun Tarihgesi

4 Robot Bilesenleri

5 Robot Bilesenleri

6 Eksen takimlarinin tanitiimasi

7 Eksen takimlarinin birbirine dénustirtimesi

8 Ara Sinav

9 Robot siirticli sistemleri

10 Robot siirticli sistemleri

1" Robot siirticli sistemleri

12 Denavit-Hartenberg Yonteminin tanitimasi

13 Dz kinematik

14 Dz kinematik

Ders ls Yukii Galigma Tiirii / Ogretim Metotlar Siiresi (Saat) Sayisi

Dinleme ve anlamlandirma Ders 2 14
Arastirma — yasam boyu 6grenme, yazma, okuma, Bilisim Sinif Dig1 Calisma 2 14
Ara Sinav1 2 1

Final 3 1

Ders s Yiikii: 61
AKTS (Ders is Yiikii / 25.5): 2,39

Program Ciktilari

1 Matematik, hesaplama ve bilgisayar bilimleri konularinda temel kuramsal ve uygulamali bilgilere sahiptir.

2 Mekatronigin gerektirdigi diizeyde bilgisayar yazlimi ve bilisim-iletisim teknolojilerini kullanabilmeli

3 Mekatronik alanindaki verilerin tanimlanmasini, toplanmasini ve degerlendiriimesini etkin bir sekilde yapar.

4 Mekatronikle ilgili edindidi kuramsal ve uygulamali bilgilerini algoritmik disiinme ve planlama yaklasimini kullanarak uygulayabilmeli.

5  Mekatronik alaninda karsilastigi problemlere temel ¢6ziim 6nerilerini uygulayabilmeli

6  Guncel ihtiyaglar dogrultusunda alani ile ilgili paket programlari ve yazilim gesitlerini kullanabilmeli

7  Bireysel ve/veya takim caligmalarina énem vermeli, caligsmalarini proje grubuna ve/veya kurumuna etkin bir sekilde ifade edebilmeli

8  Yasam boyu 6grenmenin gerekliligi bilinci ile bilgi ve iletisim teknolojileri alanindaki gelismeleri takip edebilmeli

9  Aaninda galigmalari yurttebilecek ve diinyadaki gelismeleri en iyi seviyede takip edebilecek diizeyde Turkge ve temel yabanci dil bilgisine sahip olabilmeli

10 Mesleki ve etik sorumluluk bilinci ile bilisim uygulamalarinda meslek etidinin gézetiimesi konusunda farkindaliga sahip olmali

11 Afatiirk lIkeleri konusunda bilingli ve inkilap Tarihi konusunda bilgi sahibi, tarihi degerlere ve insan haklarina saygili olmali

12 Aaninda ¢aliganlarin ve kendisinin givenlik, saglik ve gewre bilincine sahip olmalarini saglamali

Ders Ogrenme Giktisi - Program Giktilari (1 -5 Puan Araligy)

Ders Ogrenme Ciktisi PC1 PC2 PG3 PG4 PG5 PGC6 PC7 PC8 PC9 PGC10 PGC11 PG12
Robotlari siniflandirabilme. 2 2 5 3 2 4 8 4 2 4 2 3
Robot donanimlarinin taninmasi. 2 3 3 5 5 2 5 4 4 2 4
Robotik uygulamalarinda kullanilacak algilayicilarin segilmesi. 3 4 3 3 5 4 3 4 4 5 2 3
Robotlar ile ilgili uygulama yapabilme. 5 5 5 5 5 5 4 5 3 5 2 3
Robotlarin kinematik modellemesini yapabilir. 5 5 5 5 5 5 4 5 5 4 8 4

Ortalama Deger 34 4 4,2 38 44 4,6 32 46 3,6 44 22 34

https://ebs .bilecik.edu.tr/pdf/dersbilgigetir/358121
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