BILECIK SEYH EDEBALI UNIVERSITESI

MESLEK YUKSEKOKULU

MEKATRONIK
(2023-2024) Ders Bilgi Formu

Ders Adi Kodu Yarlyll T+U Saat AKTS Z/S
Glg Elektroniginde Tasarim ve Uygulama MEK201 4 3+1 5,0 Segmeli
Birim Bolim Mekatronik - On Lisans (Yiiz yiize, Similasyon Program araciigi ile)

Dersin amaci, lisans 6grencilerinin, Giig Elektroniginin temel konulari olan dogrultucular, déntsturiciler ve evirgeglerin galisma

Amac prensiplerini ileri dizeyde 6grenmelerini; Benzetim galigsmalari ile birlikte Glig Elektronidi devrelerinin analizerini yapabilmelerini; Yeni bir
Glg Elektronigi dewre tasarimi uygulamasi gergeklestirebilmelerini saglamaktir.
Komiitasyon Teknikleri; Dogal Komutasyon Teknikleri, Zorlamali Komitasyon Teknikleri. Dogrultucular; Tek-Fazi A¥DAdogrultucu
dewreleri, Ug-Fazi ANDAdogrultucu devreleri, ANDA dogrultucu devrelerin yiik analiz. DADADénlsturtcliler ve Calisma Prensipleri; Boost
Ders Igerigi (Yikselten tip) donustirticti, Buck (Disuren tip) ddnustiriict, Buck-Boost dénustiiricti, Flyback dénistiirtict. AA Gerilim Denetleyicilerinin
Caligma Prensipleri; Tek-Fazi AA Gerilim Denetleyicileri, Ug-Fazi AA Gerilim Denetleyicileri. Evirgegler ve Caligma Prensipleri; Tek-Faz
Evirgegler, Ug-Fazli Evirgegler, Evirgeg kontrol ydntemleri. DGM (PVWM) Teknigi ve Harmonik Eliminasyonu
Ders Kaynaklar 1-_)_ N. Mohan, T. l\/_le_JndeIan, MEGEP Gug elektronigi, endustriyel elektronik "ismail ihtiyar", Glig Elektronigi, Prof.Dr. HACI BODUR,
GUGC ELEKTRONIGI, Dog.Dr. OSMAN GURDAL
Hafta Konu
1 Glg elektronidi ile ilgili temel kawramlar ve gui¢ yari iletkenligini taniyabilme
2 Tristorler 1. Yapisi 2. Transistér Esdegeri 3. Caligma Karakteristikleri 4. Tristérlerin Ozelliklerini Katalogdan bulmak
3 Tristor tetikleme dewreleri 1. Potansiyometreli Devre 2. Kondansat6rlli Devre 3. UJT Dewre
4 Diyak ve triyak 1. Diyaklar 1.1. Yapisi 1.2. Calismasi 1.3. Kullanildigi yerler 2. Triyaklar 2.1. Yapisi 2.2. Calisma bélgeleri 2.3. Kullanildigi yerler
5 Diyak ve triyak 1. Diyaklar 1.1. Yapisi 1.2. Calismasi 1.3. Kullanildigi yerler 2. Triyaklar 2.1. Yapisi 2.2. Calisma bolgeleri 2.3. Kullanildigi yerler
6 Gl Mosfetleri 1. Yapisi 2. Calisma prensipleri 3. Akim gerilim karakteristikleri 4. Anahtarlama karakteristikleri 5. Kullanildigi yerler
7 Bir fazi kontrolstizdogrultucu dewreleri 1. Kullanim Amaglari 2. Temel Prensipleri 3. Ortalama Akim Ve Gerilim Hesabi 4. Yarim Dalga Dogrultucu Dewreler 5. Tam
Dalga Dogrultucu Dewreleri
8 Bir fazli kontrolstizdogrultucu dewreleri 1. Kullanim Amaglari 2. Temel Prensipleri 3. Ortalama Akim Ve Gerilim Hesabi 4. Yarim Dalga Dogrultucu Dewreler 5. Tam
Dalga Dogrultucu Dewreleri
9 Ug fadli kontrolsiiz dogrultucu devreleri 1. Kullanim Amaglari 2. Temel Prensipleri 3. Ortalama Akim Ve Gerilim Hesabi 4. Yarim Dalga Dogrultucu Dewvreler 5. Tam
Dalga Dogrultucu Dewreleri
10 Gerilim Beslemeli Eviriciler 1. Kullanim amaglar 2. Kullanim yerleri 3. Cikis geriliminin hesabi 4. Temel harmonik bileseni 5. Bir fazi gerilim beslemeli evirici 6. Bir

11
12
13
14

fazli koprii evirici 7. Ug fazli kdprii evirici

Frekans doénUsturicilerinin ¢aligma karakteristiklerini kavrayabilme ve igleyisinin kavranmasi

Akim beslemeli eviriciler 1. Bir fazi akim beslemeli evirici 2. Ug fazi akim beslemeli evirici

Dogrudan frekans dénustiricileri 1. Kullanim amaci 2. Temel ¢alisma prensibi 3. Cikis frekansinin hesabi 4. Dewre yapisi 5. Dewvre gesitleri
DC ara dewreli frekans donustiructleri 1. Devre yapisi 2. Devre gesitleri 3. Kontrol ydntemleri

Program Ciktilari
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Matematik, hesaplama ve bilgisayar bilimleri konularinda temel kuramsal ve uygulamali bilgilere sahiptir.

Mekatronigin gerektirdigi diizeyde bilgisayar yazilimi ve bilisim-iletisim teknolojilerini kullanabilmeli

Mekatronik alanindaki verilerin tanimlanmasini, toplanmasini ve degerlendiriimesini etkin bir sekilde yapar.

Mekatronikle ilgili edindigi kuramsal ve uygulamali bilgilerini algoritmik disiinme ve planlama yaklagimini kullanarak uygulayabilmeli.

Mekatronik alaninda kargilastigi problemlere temel ¢6zim &nerilerini uygulayabilmeli

Glncel ihtiyaclar dogrultusunda alant ile ilgili paket programlari ve yazilm gesitlerini kullanabilmeli

Bireysel ve/veya takim galismalarina 6nem vermeli, calismalarini proje grubuna ve/veya kurumuna etkin bir sekilde ifade edebilmeli

Yasam boyu 6grenmenin gerekliligi bilinci ile bilgi ve iletisim teknolojileri alanindaki gelismeleri takip edebilmeli

Alaninda ¢alismalari yurttebilecek ve diinyadaki gelismeleri en iyi seviyede takip edebilecek diizeyde Turkge ve temel yabanci dil bilgisine sahip olabilmeli

10 Mesleki ve etik sorumluluk bilinci ile bilisim uygulamalarinda meslek etiginin gézetiimesi konusunda farkindaliga sahip olmali
11 Atatiirk llkeleri konusunda bilingli ve inkilap Tarihi konusunda bilgi sahibi, tarihi degerlere ve insan haklarina saygili olmali
12 Aaninda galiganlarin ve kendisinin guvenlik, saglik ve gevre bilincine sahip olmalarini saglamali

Ders Ogrenme Giktisi - Program Giktilari (1 -5 Puan Aralig)

Ders Ggrenme Ciktisi PG1 PG2 PG3 PC4 PC5 PC6 PC7 PC8 PCO PC10 PG11  PC12

Yari iletken anahtarlama elemanlar 6zelliklerini kavrayabilir. o = o = = = o = o - - -

Dogrultma dewrelerinin ¢alisma karakteristiklerini kavrayabilme - - - - - - - - - - - -

Dogrultma dewrelerini kurabilir = 5 = - - - - - - - - -

Yari iletken anahtarlama elemanlarini segebilir. - - - - - - - - - - - -

Kontrollti yada kontrolstizdogrulma dewvresi tasarlayabilir. = = = - - - - - - - - -

Ortalama Deger - - - - - - - - - - - -

https://ebs .bilecik.edu.tr/pdf/dersbilgigetir/358135
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