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Ders Adi Kodu Yanyil T+U Saat AKTS Z/S
Proses Kontrol Sistemleri MEK223 4 2+0 4,0 Segmeli
Birim Bolim Mekatronik - On Lisans (Tiirkge)

Bu ders 6grencilere denetim sistemlerinde kullanilan kawamlari, sistemlerin teslim edilmesinde kullanilan gerecleri, sistemlerin
Amac modellenmesini, sistemlerin zaman dizZemindeki cevaplarinin elde edilmesini ve sistemlerin benzetimlerinin paket programlar
kullanilarak (MATLAB'da) yapiimasina iliskin yeterlilikleri kazandirmak amaciyla tasarlanmistir.

Sistem tanimi, geribesleme kawami. Acik ve kapali déngli denetim sistemlerinin yapilar ve ézellikleri, transfer fonksiyonlarinin hesabi. Blok
diyagramlarda sadelestirme yontemleri, isaret akis diyagramlari, Mason kazang formiili ile transfer fonksiyonu hesabi. Sistemlerin durum-

Ders Ierigi uzay formunda ifade edilmesi ve faz degisim blok diyagramlarinin ¢ikarilmasi. Konularla ilgili 6rnek Matlab uygulamalari. ileri ve geri kontrol
sistemleri
Ders Kaynakian SUreg K.ontro![vl.: l\/bdellem?, Tasarim ve Simulasyon" - B. Wayne Bequette. , .
Islem Dinamigi ve Kontrolu" - Dale E. Seborg, Thomas F. Edgar ve Duncan A Mellichamp.

Hafta Konu

1 Surec denetime giris

2 Kapali Cewrim Denetim: Kapali gewim denetimin tanimi, gerekliligi, agik gevirimden farki

3 Kapali Cewrim Denetim Turleri: Farkli kapali gewrim sistemleri, aralarindaki farklar

4 Geri besleme tanimi, gererkliligi

5 Geri Besleme Elemanlari: Geri besleme elemanlari nedir, nasil segilir, algilama &ézellikleri nelerdir.

6 Denetim, Denetim Sistemleri

7 Matematiksel modellemeye giris, basit bir modelleme

8 Ara Sinav

9 Kapali gewimde sistemde girdi / gikti iligkileri

10 Kapali gewimde sistemde girdi / ¢ikti iligkileri

11 Denetim Modlari: Oransal Denetim Integral Denetim

12 Oransal + Integral + Turevsel Denetim

13 Ac/ Kapa denetim, Oransal Denetim, Integral Denetim ve Oransal + Integral + Turevsei Denetim 'lerin uygulama alanlari ve aralarindaki farklar

14 Kapali Cewrim Sistemde Kararlilik ve Strrticti elemanlari

Ders is Yikii Galigma Tiirii / Ogretim Metotlar Siiresi (Saat) Sayis|
Dinleme ve anlamlandirma Ders 2 13
Arastirma — yasam boyu 6grenme, yazma, okuma, Bilisim Sinif Dig1 Calisma 4 13
Ara Sinav1 4 1
Final 10 1

Ders s Yiikii: 92
AKTS (Ders is Yiikii / 25.5): 3,61

Program Ciktilar

Matematik, hesaplama ve bilgisayar bilimleri konularinda temel kuramsal ve uygulamali bilgilere sahiptir.

Mekatronigin gerektirdigi diizeyde bilgisayar yazilimi ve bilisim-iletisim teknolojilerini kullanabilmeli

Mekatronik alanindaki verilerin tanimlanmasini, toplanmasini ve degerlendiriimesini etkin bir sekilde yapar.

Mekatronikle ilgili edindigi kuramsal ve uygulamali bilgilerini algoritmik disinme ve planlama yaklagimini kullanarak uygulayabilmeli.
Mekatronik alaninda karsilastigi problemlere temel ¢6ziim &nerilerini uygulayabilmeli

Glncel ihtiyaglar dogrultusunda alant ile ilgili paket programlari ve yazilim gesitlerini kullanabilmeli

Bireysel ve/veya takim galismalarina dnem vermeli, calismalarini proje grubuna ve/veya kurumuna etkin bir sekilde ifade edebilmeli
Yasam boyu 6grenmenin gerekliligi bilinci ile bilgi ve iletisim teknolojileri alanindaki geligsmeleri takip edebilmeli

Alaninda ¢aligmalar yuriitebilecek ve diinyadaki gelismeleri en iyi seviyede takip edebilecek diizeyde Tirkge ve temel yabanci dil bilgisine sahip olabilmeli
Mesleki ve etik sorumluluk bilinci ile bilisim uygulamalarinda meslek etiginin gézetiimesi konusunda farkindaliga sahip olmali

11 Afatiirk lIkeleri konusunda bilingli ve inkilap Tarihi konusunda bilgi sahibi, tarihi degerlere ve insan haklarina saygili olmali

12 Aaninda ¢aliganlarin ve kendisinin glivenlik, saglik ve gewre bilincine sahip olmalarini saglamali
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Ders Ogrenme Giktisi - Program Giktilari (1 -5 Puan Aralig)

Ders Ogrenme Ciktisi PC1 PC2 PC3 PC4 PC5 PC6 PC7 PC8 PC9 PC10 PC11 PC12

Geri Besleme Denetimi igin algilayici / eyleyici segebilir = = = = = = - = - - - -
Temel Denetim Sistemlerini bilr - - - - - - - - - - - -
Kapall gewrimin hangi sistemlerde kullanilabilecegini bilecektir S = = = = - - - - - - -
Cewrim Turlerinin farklarlini bilecektir - - - - - - - - - - - -
Basit Sistemlerin matematiksel modelini bulabilir = o s = = - - - - - - -

Ortalama Deger - - - - - - - - - - - -

https://ebs .bilecik.edu.tr/pdf/dersbilgigetir/358143
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