BILECIK SEYH EDEBALI UNIVERSITESI
MESLEK YUKSEKOKULU

KONTROL VE OTOMASYON TEKNOLOJiSi
(2024 - 2025) Ders Bilgi Fommu

Ders Adi Kodu Yarlyll T+U Saat AKTS Z/S
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Birim Bolim Kontrol ve Otomasyon Teknolgjisi - On Lisans (Yiiz yiize)

Amag Yarlile.tken devre.el.ernanlarlnln calisma prensiplerinin 6gretilmesini; Yariiletken dewe elemanlarla yapilmis dewrelerin temel hesaplarini

yapabilme becerisinin kazandirimasini amagclar.

Ders Igerigi iletken, yalitkan ve yariiletkenler, Diyotlar, BJT Transistérler, Transistérlii devre uygulamalarini kapsar.

Ders Kaynaklari Elektronik Elemanlar ve Dewre Teorisi -Robert Boylestad, Electronic Devices - Floyd

Hafta Konu

1 Atomun yapisi, N ve P yapilari

2 N ve P Maddeleri ile Yapilan Elemanlar

3) Diyot Cesitleri ve Karakteristik Egrileri

4 Diyotlarin Dogru ve Ters Polarmasi

5 Diyotlarin seri ve paralel baglanmasi ve bu dewvrelerle ilgili problem ¢éziimleri

6 Dogrultmag Cesitleri

7 Ara Sinav

7 Kenetleyici ve Kirpici Dewreler

8 Ara Sinavt+Kenetleyici ve Kirpici Dewreler

8 Kenetleyici ve Kirpici Devreler

9 Ozel Diyotlar

10 Transistorlerde Beyz Polarma

11 Transistorlerde Emiter Polarma

12 Transistorlerde Gerilim Boluict Polarma

13 Transistorlerde Kollektor Geri Besleme Polarma

14 JFET ve MOSFET lere giris

Ders ls Yikii Galisma Tiirii / Ogretim Metotlar Siiresi (Saat)  Sayisi
Onceden planlanmis 6zel beceriler Problem Coézme 3 8
Dinleme ve anlamlandirma Ders 3 10
Arastirma — yagsam boyu 6grenme, durumlari igsleme, soru gelistirme, yorumlama, sunum Slo[i] 1 3
Godem/durumlari isleme, Bilisim, yonetsel beceriler, takim ¢aligmasi Laboratuar 3 6
Dinleme ve anlamlandirma, gézem/durumlari isleme, elestirel diisinme, soru gelistirme Tartigmali Ders 4 4
Ara Sinav1 4 1
Kisa Sinav 1 3) 1
Final 9 1

Ders s Yiikii: 107
AKTS (Ders is Yiikii / 25.5): 4,20

Program Ciktilar
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edebilir

Elektronik devre sistemlerini tasarlar ve gergekler.

Otomasyon sistemleri igin Programlanabilir Lojik Kontrol6r programi yazabilir.

Analitik diigtinebilme yetisi ile muhendislik problemlerini belirler, deneysel diizenekler kurar, veri toplar, formiile eder ve ¢ozer.
Uygulamada kullanilabilecek modern ve teknolojik arag, gereg ve imkanlari etkin bir sekilde kullanir, kolayca adapte olur.
Endustriyel robotlarin temel calisma mantigini bilir.

Bir programlama dilini kullanarak gereksinimleri karsilayan program yazabilir.

Bulundugu ortamda gereksinim duyulan teknolojik arag-geregleri belirleyebilir.

Problem ¢ézme becerisine sahiptir.

Farkli alandan meslektaslari ile uyumlu galigma becerisine sahiptir.

Sahip oldugu teknoloji bilgisini toplum yararina kullanir.

Stre¢ kontrol ve uygulamalarini hem teorik hem de deneysel olarak gerceklestirebilir.

Bir kontrol sistemi ya da sireci tanimlanmis hedef dogrultusunda ¢dziimleyebilme ve mikroislemci tabanli kontrol aygitlari ve yazilimlari ile programlayarak kontrol

13 SCADAsistemlerini ve yazilimlarini taniyarak, temel diizeyde bir SCADA sistemini kullanabilir.
14 Streg kontrol sistemini analitik, modele dayali ve deneysel olarak tasarlama ve uygulama becerisini kazanma; bu siregte karsilagilabilecek karmagik durumlari analiz

edenillir ve yorumlayabilir.

15 Otomatik kontrol sistemlerini analiz, tasarim, uygulama, dogrulama ve bakim sireclerini uygulayarak gelistirimesinde temel diizeyde mihendislik yaklagimlarini
uygulama becerisine sahip olabilir.



Ders Ogrenme Giktisi - Program Giktilari (1 -5 Puan Aralig)

PC PC PC
Ders Ogrenme Giktisi 1 2 3 PG4 PC5PC6 PC7 PC8 PC9 PC10 PC11 PC12 PC13 PC14 PC15
Yariiletken elemanlarla dewre tasarlar, S = = = = = - - - - - - - - -

Yariiletken dewe elemanlarinin galisma prensiplerini ve sembollerini
hatirlar,

BJT Polarma tiplerinin avantaj ve dezavantajlarini listeler = = = = > = > = - - - - - - -
Yariiletken elemanlarla kurulan dewreleri calistirr, - - - - - - - - - - - - - - -

Ortalama Deger - - = = = = = = = - - - - - -

https://ebs .bilecik.edu.tr/pdf/dersbilgigetir/389857
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