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Birim Bolim Mekatronik - On Lisans (Yiz Yize)
Amag Fiziksel sistemlerin matematiksel modellenebilmesi, tranfer fonksiyonu modeli, durum uzay modeli gosterimi, geri beslemeli sistemlerin

analiz, gegcici ve kalici durum analiz becerilerine sahip olmak.

Dogrusal ve zaman icinde degismeyen sistemler icin girdi-gikti modellemesi: Darbe yaniti ve transfer fonksiyonu matrisleri, ig (durum uzay)

Ders Igerigi modellemesi, Dogrusal ve zaman iginde degismeyen sistemlerin durum denklemlerinin ¢dzimu, Elektromekanik sistemlerin
modellenmesi. Blok diyagramlar ve Laplace dontsimleri.

Ders \eren Dr. Ogr. Uyesi Eralp SENER

Ders Kaynakiar Otomatik Kontrol Sistemleri, Benjamin Kuo, RC Dorf, Modern Control Systerjws, Addisorl-WesIey, 5th (19.89), .
K. Ogata, Modern Control Engineering, Prentice Hall, 2nd (1990), M. K. Sarioglu, Otomatik Kontrol | ve Il, Birsen Yayinevi (1999))

Hafta Konu

1 Kontrol ile ilgili temel kavramlar ve tanimlar.

2 Hata ve Cesitleri

3 Oransal Kontrol

4 Oransal Kontrol

5 Turevsel kontrol

6 Tirevsel Kontrol

7 PD Kontrol

8 Ara Sinav

9 integral Kontrol

10 integral Kontrol

11 Blok Diyagram

12 Blok Diyagram

13 Laplace Dénustimu

14 Laplace Donlsimu

Program Ciktilari

Matematik, hesaplama ve bilgisayar bilimleri konularinda temel kuramsal ve uygulamali bilgilere sahiptir.

Mekatronigin gerektirdigi dizeyde bilgisayar yazilimi ve bilisim-iletisim teknolojilerini kullanabilmeli

Mekatronik alanindaki verilerin tanimlanmasini, toplanmasini ve degerlendiriimesini etkin bir sekilde yapar.

Mekatronikle ilgili edindidi kuramsal ve uygulamali bilgilerini algoritmik disiinme ve planlama yaklasimini kullanarak uygulayabilmeli.
Mekatronik alaninda karsilastigi problemlere temel ¢6ziim &nerilerini uygulayabilmeli

Gincel ihtiyaglar dogrultusunda alant ile ilgili paket programlari ve yazilim gesitlerini kullanabilmeli

Bireysel ve/veya takim galismalarina dnem vermeli, calismalarini proje grubuna ve/veya kurumuna etkin bir sekilde ifade edebilmeli
Yasam boyu 6grenmenin gerekliligi bilinci ile bilgi ve iletisim teknolojileri alanindaki gelismeleri takip edebilmeli

Aaninda ¢aligmalar yuriitebilecek ve diinyadaki gelismeleri en iyi seviyede takip edebilecek diizeyde Tirkge ve temel yabanci dil bilgisine sahip olabilmeli
10 Mesleki ve etik sorumluluk bilinci ile bilisim uygulamalarinda meslek etidinin gozetiimesi konusunda farkindaliga sahip olmali

11 Afatiirk lIkeleri konusunda bilingli ve inkilap Tarihi konusunda bilgi sahibi, tarihi degerlere ve insan haklarina saygili olmali

12 Alaninda galisanlarin ve kendisinin giivenlik, sadlik ve gevre bilincine sahip olmalarini saglamali
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Ders Ogrenme Giktisi - Program Giktilari (1 -5 Puan Araligy)

Ders Ogrenme Ciktisi PG1 PC2 PC3 PC4 PC5 PC6 PC7 PC8 PGC9 PC10 PC11
PID kontrolcii tasarlayabilmek - - - = = = = = - - -
Kontrol sistemi frekans bélgesi analiz yapabilmek - - - - - - - - - - -
Kapali gewrim blok diyagram tanimlayabilme - - - - = = = = - - -
Kontrol sistemi zaman bélgesi analiz yapabilmek - - - - - - - - - - -

https://ebs .bilecik.edu.tr/pdf/dersbilgigetir/390395
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