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Dersin amaci 6grencilerin; yaygin bir uygulama alanina sahip ve hiza gelisen Kontrol Teori hakkinda temel bilgileri kavramasini,
Amac problemleri tanimlayabilmesini, ¢cézimlerde sistematik yap1 olusturabilmesini, sistemleri modellemesini, problem ¢éziimunde kriterleri

belirlemesini, hangi teknik ve yontemleri kullanacagina karar verebilmesini, problem ¢ézme yeteneklerini gelistirmesini saglamaktir.
Sturekli ve kesikli halde lineer sistemlerin kontrol edilebilirligi, Dinamik sistemlerin matematiksel modellemesi, zaman-bdlge analiz,

Ders lgerigi déniistim fonksiyonlari ve blok diyagramlar, durum-uzay formulasyonu, geri beslemeli ve geri beslemesiz sistemler.
Ders Kaynaklari Zabczyk,J., "Mathematical Control Theory:An Introduction”, Birkhauser, Boston, 1992.
Hafta Konu

1 Kontrol teorisi ile ilgili temel kavramlar

2 Dinamik sistemlerin modellenmesi ve analizi

3) Lineer diferansiyel denklem sistemleri teorisi

4 Lineer diferansiyel denklem sistemlerinin ¢zimleri

5 Sistemlerin dawranislari ve lineer sistemlerin analiz

6 Laplace donigstmleri ve uygulamalari

7 Kontrol edilebilirlik

8 Lineer kontrol edilebilir sistemler

9 iZenebilirlik

10 Kararli lineer sistemler

11 Kararli polinomlar ve uygulamalari

12 Kararlastirilabilirlik ve kontrol edilebilirlik

13 Ayrik kontrol teori

14 Ayrik kontrol teori uygulamalari

Program Ciktilar

Alanindaki bir problemi, bagimsizolarak kurgulayabilir, ¢6ziim ydntemi gelistirir, ¢ozer, sonuglar degerlendirir ve gerektiginde uygulayabilir.
Orijinal aragtirma ve bagimsiz yayin yapabilme yetenegine sahip olur.

Matematigi bilimin dili olarak kullanir.

Bilimsel metotlarla elde edilen verileri, teori ve temel notasyonlari degerlendirerek karsilastigi problemleri ¢dzer.

Aani ile ilgili verilerin toplanmasi, yorumlanmasi ve duyurulmasi asamalarinda bilimsel ve etik degerleri gézetir.

Daha énceden yapilmis yayinlari inceler, farkli ispat ydntemleri ile ayni konulara yaklasir ya da gincel konular hakkinda acik problemleri tespit eder.
Ulusal ve uluslararasi projelerde bireysel ve ekiple galigsma becerilerini kullanir.

Ust diizey diistinme becerilerini kullanir (Elestirisel diisiinme, problem ¢ézme, yaratici diisiinme, karar verme)

Bir matematik problemini gercekgi kisittamalar altinda ¢ozer.

10 Aaniileilgili uluslararasi literatiirli izeyecek diizeyde bir yabanci dili etkin kullanabilir.
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Ders Ogrenme Giktisi - Program Giktilari (1 -5 Puan Aralig)

Ders Ogrenme Ciktisi 1

Kontrol teori hakkinda kawamlarin énemini anlayabilme = > > > o o -
Problemlerin ¢dziimunde uygun teknikleri kullanabilme. - - - - - - - - - -
Analitik dusUince tara gelistirebilme. = = = - - - -
Problemlerin tanimlanmasi ve ¢bziimlemesinde sistematik yaklasimlara sahip olabilme. - - - - - - - - - -

Uygulamali bilim dallar ve muhendislikte karsilagilan problemler ve ¢dzim ydntemleri arasindaki baglantiy
kurabilme.
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