BILECIK SEYH EDEBALI UNIVERSITESI
LISANSUSTU EGITIMENSTITUSU

ELEKTRIK-ELEKTRONIK MUHENDISLIGI - YL
(2024 - 2025) Ders Bilgi Fommu

Ders Adi Kodu Yarlyll T+U Saat AKTS Z/S
Robot Teknigi EEMB035 3+0 7,5 Secmeli
Birim B&lim Elektrik-Elektronik Muhendisligi - YL - Lisansust (Yiiz yiize)
Amac Bu dersin amaci, 6grencilere, robot biliminin temellerini vermek ve kinematik-dinamik-kontrol konularina giris yapmaktir.

Robot tipleri, robot tanimlayici kavramlar, koordinat déniisimleri, diizkinematik, ters kinematik, hizkinematikleri, ydriinge planlama,
dinamikler, mobil robot kinematik ve dinamikleri, robot kontrol ydntemleri

Ders Veren Prof. Dr. Tolga YUKSEL
Introduction to Robotics: Mechanics and Control: International Edition, 3/E John J. Craig,

Ders Igerigi

Ders Kaynaklan Introduction to Autonomous Mobile Robots. Roland Siegwart and lllah R. Nourbakhsh. ABradford Book. The MT Press
Hafta Konu

1 Robot tipleri

2 Robot performans kavramlari

3 Koordinat dénustmleri

4 Dizkinematik

5 Ters kinematik

6 Hizkinematikleri

7 Yoriinge planlama

8 Manipulatdr dinamikleri

9 Manipulatdr dinamikleri

10 Mobil robot kinematigi

1" Mobil robot dinamigi

12 Dogrusal Robot Kontrol Yéntemleri

13 Dogrusal Oimayan Robot Kontrol Yontemleri
14 Dogrusal Oimayan Robot Kontrol Yontemleri

Program Ciktilari

1 Elekirik Elektronik Mihendisligi alaninda glincel teorik ve endustriyel bilgilere sahip olmak.

2 Elekirik Elektronik Mihendisligi alaninda edindigi bilgi ve becerileri problem ¢dzmede kullanabilmek; analitik ve stratejik duslinerek uygulamaya gegirebilmek.

3 Mihendislik ve diger fen bilimleri arasinda baglanti kurabilmek ve bu sayede karar alma ve uygulama sathalarinda bilgilerini disiplinler arasi degerlendirebilmek.

4 Ekip calismasi ve bireysel anlamda sorumluluga agik olmak, girisimci ve liderligin nemini kavrayabilmek.

5 Bireysel bilgi ve becerisi ile Elektrik Elektronik Mihendisligi alaninda, ilgili kisi ve kurumlara diigtncelerini ve ¢dziim 6nerilerini yazili ve s620 olarak aktarabilmek.

6  Biryabanci dili Elektrik Elektronik Mihendislidi alaninda bilgi sahibi olacak sekilde anlayabilme ve kullanabilme (yazli-s620).

7 Aaninin gerektirdigi diizeyde bilgi ve iletisim teknolgjilerini kullanabilmek.

8  Toplumsal refahi 6n planda tutmak ve etik degerlere uygun degerlendirme ve yorum yapabilmek.

9 lIcinde yer aldigi kurumun tim paydaslarini gézetecek sekilde iliskileri diizenlemek ve yonetebilmek.

10 Gewreye, sosyal sorumluluga, kaliteye, yenilikgilige Snem vermek ve verileri ilgili dogrultuda toplayabilmek.

11 Elekirik Elektronik Mihendisligi alaninda edindigi bilgi ve becerileri srekli gelistirmek ve alaninda yenilik ve gelismeleri takip ederek 6mur boyu 6grenmeye agik olmak.

12 Elekirik Elektronik Mihendisligi alaninda edindigi bilgi ve becerileri sorgulayabilmek, elestirel bakis agisina sahip olabilmek.

13 Elekirik Elektronik Mihendisligi alaninin gerektirdigi glivenlik kriterleri bilgisine sahip olmak ve uygulamada bu bilgileri kullanabilmek.

14 Cagimian gerektirdidi bilisim teknolojileri ile Elektrik Elektronik Mihendisligi alaninda yetkin ve verimli olarak kullanabilme yetenegine sahip olmak ve bu teknolojileri
takip edebilmek.

15 Elektrik Elektronik Mihendisligi alaninin gerektirdigi algoritma ve teknikleri ve gegmis verileri analizederek, yeni durumlar karsisinda akilli algilama ve tahmin

yonemlerini kullanabilmek



Ders Ogrenme Giktisi - Program Giktilari (1 -5 Puan Aralig)

Ders Ogrenme Ciktisi PC1 PC2 PG3 PC4 PC5 PC6 PC7 PC8 PC9 PC10 PC11 PG12 PC13 PC14 PC15

Dizve ters kinematigi 6grenmek = o = = o = = - - - - - - - -
Koordinat déntstmlerini 8grenmek - - - - - - - - - - - - - - -
Robot tiplerini 6grenmek = o > o o o - - - - - - - - -
Diz ve ters dinamigi 6grenmek - - - - - - - - - - - - - - -
Dogrusal kontrol yontemlerini 6grenmek - - S o = = > = - - - - - - -
Diz ve ters kinematigi 6grenmek - - - - - - - - - - - - - - -
Koordinat déniigumlerini 6grenmek - - = = = = > = - - - - - - -
Robot tiplerini 6grenmek - - - - - - - - - - - - - - -
Duzve ters dinamigi 6grenmek = = > > > = o = o - - - - - -
Dogrusal kontrol ydntemlerini 5grenmek - - - - - - - - - - - - - - -

Ortalama Deger - - = = = = = = = - - - - - -

https://ebs .bilecik.edu.tr/pdf/dersbilgigetir/409147
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