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ELEKTRIK
(2025 - 2026) Ders Bilgi Fommu

Ders Adi Kodu Yarlyll T+U Saat AKTS Z/S
Elektromekanik Kumanda Teknigi ELE215 3 3+1 4,0 Secmeli

Birim B&lim Elektrik - On Lisans (Yiz yize egitim)

Amag Buders ile égr.en?i, !fum?nd.a elemanlarlnlr.l montaj.ln.l ve kurpanda.devre elemanlari kullanilarak bir fazi ve t¢ fazll asenkron motorlari
calistirma, devir yonu degistirme, frenleme islemlerini yapabilecektir.
Kumanda Elemanlari. Koruma Réleleri. Ug Fazi Asenkron Motorlari Kesik ve Stirekli Caligtirma, iki Farkli Yerden (Uzaktan) Galistirma, Devir

Ders Igerigi Yoni Degistirme, Direngle Y9I Verme. Rotoru Sargili Asenkron I\/ptgﬂara Yol Verme. Ug Faz | Asenkron Motorlara Reaktansla ve Oto o
Trafosuyla Yol Verme, YildizUggen Yol Verme, Frenleme, Cift devirli motorlarda kumanda, Bir Fazli Asenkron Motor Kumanda Dewreleri. Bir
Faz Asenkron Motorlarda Devir Yoni Degistirme
Kumanda Teknikleri ve PLC,

Ders Kaynakiar 1. AHi!(met FIRAT “Elektriklg Otomatik Kumanda Semalari” 2. Abdullah QORKEM ‘.‘Elektromekanik Kum.an.dq Sistemleri” 3. Ozdemir BADUR
“Elektrik Kumanda Dewreleri” , MEB Yayinlari 4. Mustafa BAYRAM “Elektrik Tesisleri Laboratuar Deneyleri” ITU Yayinlar 5. Prof.Dr.Kemal
Sariogdlu “Otomatik Kontrol | ve II”, ITU Yayinlari 6. Yawuz TURKMEN-Ceyhan GENCTAN “Kumanda Dewreleri | ve II” Yeniyol Matbaasi

Hafta Konu

1 Kontrol ve kumanda genel prensipleri

2 Kontrol ve kumanda dewvre ¢izim kurallari, semboller, standartiar.

3 Kumanda Elemanlari Koruma Réleleri.

4 Ug Fazli Asenkron Motorlan Kesik ve Stirekli Caligtirma.

5 Ug Fazi Asenkron Motorlari iki Farkli Yerden (Uzaktan) Calistirma.

6 Ug Fazi Asenkron Motorlarda Devir Yén(i Degistirme

7 Ug Fazli Asenkron Motorlara Direngle Yol Verme Rotoru Sargili Asenkron Motorlara Yol Verme

8 Ug Fazi Asenkron Motorlara Reaktansla ve Oto Trafosuyla Yol Verme

9 Ug Fazli Asenkron Motorlara Yildiz Uggen Yol Verme

10 Ug Fazli Asenkron Motorlarda Frenleme
11 Cift devirli motorlarda kontrol
12 Bir Fazli Asenkron Motor Kumanda Devwreleri
13 Bir Fazli Asenkron Motorlarda Devir Yonu Degistirme
14 Dogru akim motorlarina uygulamalari
Ders is Yukii Galigma Tiirii / Ogretim Metotlar Siiresi (Saat) Sayisi
Arastirma — yagsam boyu 6grenme, yazma, okuma, Bilisim Sinif Dis1 Calisma 2 14
Dinleme ve anlamlandirma Ders 3 14
Godem/durumlari isleme, Bilisim, yonetsel beceriler, takim galismasi Laboratuar 1 14
Ara Sinav1 5 1
Odev 1 4 1
Final 8 1
Ders s Yiikii: 101
AKTS (Ders is Yiikii / 25.5): 3,96

Program Ciktilari

1 Gundelik ve mesleki alanda Turkgeyi etkin kullanir. Meslek alant ile ilgili terminolojiyi bilir ve temel yabanci dil bilgisine sahip olur.
2 Mesleki alanda ¢dziimlemeleri yapabilecek diizeyde matematik ve fizik bilgisine sahip olur.

3 Dogru ve alternatif akimda kullanilan devre elemanlarini tanir ve dewre ¢dziimlerini yapar.
4

Elektrik makinelerinin yapisi, ¢alisma prensibi, sarim sekilleri ve dewreye baglantilarini agiklar.

5 Otomatik kumanda sistemlerinin temel kawam ve elemanlarini bilir. PLC programlar, otomasyon sistemlerinin isletme, bakim ve onarimini yapma becerisine sahip

olur.

6 Temel elektronik elemanlarinin yapisini ve galismasini bilir. Glig elektronidi elemanlarini ve kullanim &zelliklerini bilir. Mantik dewre temellerini bilir ve sayisal devre

tasarimi yapar.

7 Elektrik ve temel elektronikte kullanilan 6lci aletlerini tanir ve kullanir.

Temel bilgisayar kullanimi bilgisi ile birlikte, mesleginin gerektirdigi yaziim ve donanimi kullanir.
9  Aydinlatma ve gui¢ sistemleri tesisini kurmak, bir veya u¢ fazll kompansazyon yapar.
10 Elektrik enerjisinin Uretimi, iletimi ve dagitimi temel kawramlarini bilir. Aigak gerilim, orta gerilim ve yuksek gerilim sistemleri hakkinda bilgi ve beceriye sahip olur.

11 Teknik resim, bilgisayar destekli ¢cizim, simUlasyon programlari kullanarak tasarim yapar ve gesitli yazihimlari kullanarak alani ile ilgili sistemleri ve bilesenlerini
secebilir, temel boyutlandirma hesaplarini yapabilir, mesleki plan ve projeleri cizebilir.

12 Temel igletme yonetimi bilgilerine, iletisim becerilerine, kalite bilincine sahip olur.



Ders Ogrenme Giktisi - Program Giktilari (1 -5 Puan Aralig)

PG PG PG PG PG PG PG PG PG PG PG PG
Ders Ogrenme Ciktisi 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

Klasik kumanda devre elamanlarinin taninmasi ve dewreye baglanti sekillerinin 6grenilmesi. > o o oo o ol o ofes = 5

Motor kontrol ve kumanda dewreleri olusturulurken makine, urun, dewre ve kisi givenliginin saglanmasi
kurallarinin 6gretiimesi

Motorlara yol verme, durdurma, calisma, yon degistirme uygulamalarinin yapilmasi. S I I I I I R I I - -

Ortalama Deger S I I I I e e I i R

https://ebs .bilecik.edu.tr/pdf/dersbilgigetir/411214
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