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Ders Adi Kodu Yarlyll T+U Saat AKTS Z/S
Hareket Kontrol Sistemleri 010201 3 3+1 3,0 Zorunlu
Birim B&lim Hibrid ve Elektrikli Tagitlar Teknolojisi - On Lisans ()
Amac Tasitlar dinamik davranislarini kontrol eden sistemleri ve hareket kontrol terminolojilerini kawrar

Sasi ve Karoseri Teknigi: Sasi ve karoserinin temel géreMeri, Sasi 6lgme ve kontrol sistemleri ile sasi dogrultma kriterleri; Yon Kontrol ve
Direksiyon Sistemleri: Kamber, Kaster, King pimi ve Déniis agis1, Rot agikiigi, On diizen geometrisinin fiziksel esaslari; Stispansiyon

Ders lgerigi Sistemleri: Yaprak yay, Helisel yaylar, Amortis¢r; Fren Sistemleri: Merkez pompasi, Vestinghouse, Kampanali ve Diskli fren sistemleri, Motor
freni, Saft freni, El freni.

Ders Veren Ogr. Gor. Gokhan OZDEMIR

Ders Kaynaklari ALTIPARMAK Duran Sasi Ders Notlari, ANLAS Ibrahim Sasi, MEB Yayinlari,
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.Otomobil Sasisi Cilt I-l William H. Crause Geviri ibrahim ANLAS

Konu

Araclarda sasi ve karoserinin temel gérevieri ve 6nemi, Farkli sasi yapilari ve 6zellikleri

Sasi ve karoserinin yik dagilimi ve denge mekanizmalari

Serbest aski donanimlari ve viraj denge gubugu gibi diger sistem elemanlari

Acisal ve boyutsal geometrik detaylarin tagit yon kontrolu ile iligkisi

Kamber, kaster, king pimi ve dénis agis1, Rot acikligi ve kapaliligi

On diizen geometrisinin fiziksel esaslari, Direksiyon sistemi elemanlari ve farkli uygulamalar
Hidrolik direksiyon ve Elektro-mekanik, elektro-hidrolik direksiyon sistemleri

Suspansiyon sistemlerinin tagit dinamigine etkileri, Yaprak yay ve helisel yaylarin yapisal 6zellikleri

Amortisoriin islevi, calisma esaslari, gesitleri, Farkli sispansiyon sistemleri Korikld, hidrolik takviyeli sistemleri, Elektronik kontrolli stispansiyon sistemleri,
calisma esaslari

Amortisoruin islevi, calisma esaslari, gesitleri, Farkli stispansiyon sistemleri K6rtikli, hidrolik takviyeli sistemleri, Elektronik kontrolli slispansiyon sistemleri,

10
calisma esaslari

1" Surtinme kawamasinin, gesitleri ve frenlemenin fiziksel esaslari, Temel hidrolik-pnématik terminolojisi

12 Klasik fren sistemi, elemanlari ve géreveri

13 Kampanali ve diskli fren sistemleri, Kililemesiz fren sistemleri, Motor freni, saft freni

14 El freni ve 6zellikleri, Fren sisteminde ariza arama, bulma, ayar yapma bilgi ve becerileri

Ders is Yukii Galisma Tiirii / Ogretim Metotlar Siiresi (Saat) Sayisi
Dinleme ve anlamlandirma Ders 3 14
Arastirma — yagsam boyu 6grenme, yazma, okuma, Bilisim Sinif Dig1 Calisma 3 3
Ara Sinav 1 10 1
Final 10 1
Uygulama 1 6 1

Ders s Yiikii: 77
AKTS (Ders is Yiikii / 25.5): 3,02
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isletme organizasyonu yapar ve ise hazrlar.

Fabrikada uretim, kontrol ve bakim ve isletme icin kullanilan makine ve teghizati tanir ve kullanir. Fabrika islemlerinin baslatimasini ve kontrolinl saglar. Ariza tespiti
yapar.

Alaninda uygulamalar igin gerekli bilgi teknolojilerinin, modern tekniklerin ve araglarin etkili segimi ve kullanimi.

Sanayi ve hizmet sektord ile ilgili stireglerde uygulama becerisi kazanmak.

Tarihsel degerler, sosyal sorumluluk ve etik degerlerin 6nemini tanir.

Tiirkgenin yani sira yabanci dilde, tercihen ingilizcede etkili yazili ve so2ii iletisim kurabilir,

Aanlailgili yeniliklere 6ncelik verebilmek, etik, deneysel degerlere uygun, Is sagligi ve givenligi ve is hukuku hakkinda degerlendirme ve yorum yapabilmek.

Montajdaki tretim agamalarini, kalite kontrol Unitelerini, cihazari ve ekipmanlari, 8lgim ve kontrol aletlerini, temel tamir aletlerini, sékme, teshis ve tamir iglemlerini
kullanma becerisini kazanmak.

Alandaki kurum ve kisilerin iligkilerini tim paydaslarla ilgili olarak organize edebilme ve ydnetebilme.
Sayisal ve analitik disiinme, tasarim, inceleme, sonuglari analizetme ve yorumlama becerisi

Temel Hibrid ve Elektrikli Tagtlar Teknolojisi bilgisi, elektrik motorlari , sarj sistem, temel elektrik ve elektronik bilgisi, otomotiv teknolojileri ve termodinamik hakkinda
teorik ve pratik bilgiye sahip olmak.

Deneytasarlama, deney yapma, deney sonuglarini analizetme ve yorumlayabilme duizeyinize katkisi



Ders Ogrenme Giktisi - Program Giktilari (1 -5 Puan Aralig)

PG PC PG PC PC PC PC PG
Ders Ogrenme Ciktisi PC1 PC2 3 4 5 6 7 PGC8 9 10 11 PC12

Tasit hareketini kontrol eden sistemlerin diger sistemlerle iligkisini anlamak 2 - - - - - - 4 - - - 4
Teorik bilgileri tagit statigi ve dinamigi ile iliskilendirilerek, uygulama galismalariyla gerceklilik ve ) ) oo L ) R 5
anlasilabilirliligini kawrayabilme.

tasit hareketinde yol-tasiit, tagit-sUrtict etkilesimini kawayabilme. - - - - - - - 2 - - - 5
Tagitlarin dinamik dawraniglarini kontrol eden sistemler ve hareket kontrol terminolojisini 4 3 N } N 5
kavrayabilme

Ortalama Deger 15 [ 075 | - | = | = -| = | 45| - | = | - | 475

https://ebs .bilecik.edu.tr/pdf/dersbilgigetir/416381
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