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Ders Adi Kodu Yarlyll T+U Saat AKTS Z/S
Dogru Akim Dewre Analiz ELE105 1 2+1 6,0 Zorunlu
Birim B&lim Kontrol ve Otomasyon Teknolgjisi - On Lisans (Yiiz yiize egitim)
Amac Bu derste; dogru akim dewre ¢6zim ve hesaplamalari yapma bilgi ve becerilerinin kazandiriimasi amaglanmaktadir.
Statik Elektrik, Statik Elektrik, Elektrik Akiminin Ongérilmeyen Etkilerine Kargi Onlem Aimak, Elektrik Akiminin Ongérilmeyen Etkilerine
Ders lgerigi Karsi @Iem Amak, Dog!'u Af(lmda ngre C(‘)‘zumle.ri, Cevrle Aklmle.l'rl Y(')'ntemi', DU{{Um Gerilimi Yontemi, Kaynak Baglantljarl, Theve’nirl
Teoremi, Norton Teoremi, Stiper Pozisyon Teoremi, Maksimum Gli¢ Teoremi, Dogru Akimda Depolama Elemanlari, Dogru Akimda Glg ve
Enerji
Ders Veren Dog. Dr. Ayca KIYAK YILDIRIM
Ahmet AKHUNLAR * Elektroteknigin Esaslar” .T.U Kiitliphanesi,- Hasan ONAL “Elektroteknik” [.T.U Kiitliphanesi,- Fethi ERALP “Elektrik
problemleri D.A-Metin KESKINPALA “Temel Elektrik Ders Notlar” AU Yaynlari, -Gorkem A, Kus M, “Dogru Akim Dewre Analiz”, 2003,
Ders Kaynaklari Ankara,
Hasan Selguk SELEK,Dogru Akim Dewvre Analizi,Seckin Yayincilik,Ankara, 2006.,
Yagimli/Akar, Elektroteknik |, Beta Basim Yayn, Istanbul, 2000.
Hafta Konu

Maddenin yapisi ve elekiron teorisi, iletken, yalitkan ve yari iletkenler, elektrik yikd, akim, potansiyel fark, gerilim, direng, ohm kanunu, D.A Dewelerinde akimin yond,
gerilim disimu yonu
lletken direncinin fiziksel boyutlarla degisimi, direncin sicaklikla degisimi, dogru akim ve gerilim kaynaklari ve birbirlerine déniisiimleri, direng, bobin ve

2 kondansatdrlerin dogru akim dewvrelerindeki dawaniglari.

3 Birden fazia gerilim ve akim kaynaklarinin esdegerleri, seri dewrelerin ¢6ziimu, paralel devrelerin ¢cozimd, seri-paralel (karigik) dewreler.

4 Seri devreler ve Kirsofun gerilim kanunu, paralel dewreler ve Kirgsofun akim kanunu.

5 YildizzUggen déniistimleri.

6 Elektriksel is, glc ve enerji, elektrik devrelerinde guiciin hesaplanmasi, Uretilen ve tiketilen giiclerin hesaplanmasi

7 Dogru akim dewrelerinde gui¢ hesaplari

8 Dogru akim dewrelerinde verim ve kayiplarin incelenmesi

9 Cewre akimlari ydntemi ile devre ¢dziimleme.

10 Dugim gerilimleri yontemi ile dewe ¢ozimleme

11 Siperpozisyon yontemi ile dewre ¢oziimleme.

12 Norton ve Thevenin ydntemi ile dewre ¢géziimleme.

13 Maksimum gli¢ aktarimi teoremi.

14 Miknatis ve manyetik eleman, manyetik alan, iletkenin manyetik alani, bobinlerin manyetik alani, manyetik alanlarin birbirine etkisi ve manyetik dewrelerde kayiplar.
Ders is Yukii Galisma Tiirii / Ogretim Metotlar Siiresi (Saat) Sayisi
Dinleme ve anlamlandirma Ders 3 14
G6dem/durumlari igsleme, Bilisim, yonetsel beceriler, takim galigsmasi Laboratuar 3 6
Aragtirma — yagsam boyu 6grenme, durumlari igsleme, soru gelistirme, yorumlama, sunum Slo[i] 3 7
Dinleme ve anlamlandirma, gézZem/durumlari isleme, elestirel diisiinme, soru gelistirme Tartigmali Ders 3 14
Onceden planlanmis 6zel beceriler Problem Cézme & 7
Ara Sinav1 4 1
Odev1 3 1
Final 5 1

Ders s Yiikii: 156

AKTS (Ders is Yiikii / 25.5): 6,12



Program Ciktilari

Elektronik devre sistemlerini tasarlar ve gergekler.

Otomasyon sistemleri icin Programlanabilir Lojik Kontrol6r programi yazabilir.

Analitik distnebilme yetisi ile muhendislik problemlerini belirler, deneysel diizenekler kurar, veri toplar, formile eder ve gozer.
Uygulamada kullanilabilecek modern ve teknolojik arag, gere¢ ve imkanlari etkin bir sekilde kullanir, kolayca adapte olur.
Endustriyel robotlarin temel ¢alisma mantigini bilir.

Bir programlama dilini kullanarak gereksinimleri kargilayan program yazabilir.

Bulundugu ortamda gereksinim duyulan teknolojik arag-gerecleri belirleyebilir.

Problem ¢6zme becerisine sahiptir.
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Farkli alandan meslektaslari ile uyumlu ¢aligma becerisine sahiptir.
Sahip oldugu teknoloji bilgisini toplum yararina kullanir.
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Streg kontrol ve uygulamalarini hem teorik hem de deneysel olarak gergeklestirebilir.

Bir kontrol sistemi ya da siireci tanimlanmis hedef dogrultusunda ¢dziimleyebilme ve mikroislemci tabanli kontrol aygitlari ve yazilimlari ile programlayarak kontrol
edebilir
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SCADA istemlerini ve yazilimlarini taniyarak, temel diizeyde bir SCADA sistemini kullanabilir.
Siireg kontrol sistemini analitik, modele dayali ve deneysel olarak tasarlama ve uygulama becerisini kazanma; bu siiregte karsilagilabilecek karmasgik durumlari analiz
edebillir ve yorumlayabilir.

Otomatik kontrol sistemlerini analiz, tasarim, uygulama, dogrulama ve bakim sureglerini uygulayarak gelistirimesinde temel diizeyde mihendislik yaklagimlarini
uygulama becerisine sahip olabilir.
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Ders Ogrenme Giktisi - Program Giktilari (1 -5 Puan Araligy)

Ders Ogrenme Giktisi PC1 PC2 PC3 PC4 PC5 PC6 PC7 PC8 PC9 PC10 PC11 PC12 PC13 PC14 PC15

Elektrik akim etkileri ile ilgili temel esaslari uygulamak - - - - o = o = o - = - = - -
Dogru akimin devre elemanlari tizerindeki etkilerini hesaplamak - - - - - - - - - - - - - - -
Temel devre gbziimlerini yapmak - - o = o = = = = - = - - - -
Karmagik dewre goziimleri yapmak - - - - - - - - - - - - - - -

Ortalama Deger = = = = o o o - - - - - - - -

https://ebs .bilecik.edu.tr/pdf/dersbilgigetir/417284
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