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MESLEK YUKSEKOKULU

KONTROL VE OTOMASYON TEKNOLOJiSi
(2024 - 2025) Ders Bilgi Fommu

Ders Adi Kodu Yarlyll T+U Saat AKTS Z/S
Elektrik Makineleri ve Kumanda ENO101 1 3+1 4,0 Zorunlu
Birim B&lim Kontrol ve Otomasyon Teknolgjisi - On Lisans (Yiiz yiize ve uygulamali olarak verilmektedir. )
Amag Dersin amaci Klasik Kumanda Dewrelerinin Olusturulmasi ve Calistirimasi ile Semalarinin Cizlmesi ve Okunmasinin Saglanmasidir.

Kumanda giris elemanlarini ve sembollerini taniyabilme, baglantisini ve secimini yapabilme. Kumanda ¢ikis elemanlarini ve sembollerini
taniyabilme, baglantisini ve se¢imini yapabilme . Elektrik motorlarini elektriki ve mekaniki nedenlerden dolay yanmaktan koruyan koruma

Ders Ierigi rélelerini taniyabilme, baglantilarini yapabilme. Elektrik motorlarini deweye alma, devir yoni ve hiz degistirme, yavaglatma ve frenleme
uygulamalarini yapabilme.

Ders \eren Ogr. Gor. Aper UYGUN

Ders Kaynaklari Elektrik Kumanda Dewreleri, Ramazan Bayindir llhami Golak, Segkin Yayincilik, Elektromekanik Kumanda Sistemleri, Aodullah Gorkem.
Hafta Konu

1 Kontrol ve kumanda genel prensipleri

2 Kontrol ve kumanda dewre ¢izm kurallari , semboller, standartlar.

3 Kumanda Elemanlar Koruma Réleleri.

4 Ug Fazi Asenkron Motorlari Kesik ve Stirekli Caligtirma.

5 Ug Fazli Asenkron Motorlari Iki Farkli Yerden (Uzaktan) Caligtirma.

6 Ug Fazi Asenkron Motorlarda Devir Yénii Degistirme

7 Ug Fazi Asenkron Motorlara Direngle Yol Verme Rotoru Sargili Asenkron Motorlara Yol Verme

8 Ara Sinav-Ug Fazi Asenkron Motorlara Reaktansla ve Oto Trafosuyla Yol Verme.

9 Ug Fazli Asenkron Motorlara Yildiz Uggen Yol Verme

10 Ug Fazli Asenkron Motorlarda Frenleme

11 Cift devirli motorlarda kontrol

12 Bir Fazi Asenkron Motor Kumanda Dewreleri

13 Bir Fazli Asenkron Motorlarda Devir Yonu Degistirme

14 Dogru akim motorlarina uygulamalari

Galisma Tiirii / Ogretim Siiresi
Ders Is Yiikii Metotlar (Saat) Sayisi
Dinleme ve anlamlandirma Ders 2 14
Godem/durumlari isleme, Bilisim, yonetsel beceriler, takim gcaligsmasi Laboratuar 2 14
g;ilr{:nal—m ):zlam boyu 6grenme, yazma, okuma, Bilisim, elestirel disiinme, soru gelistirme, yonetsel beceriler, Grup Galigmasi 14 2
Ara Sinav1 1 1
Odev 1 4 1
Final 1 1
Uygulama 1 4 1
D&nem Sonu Uygulamasi 4 1
Uygulama 2 4 1
Ders is Yiikii: 102

AKTS (Ders is Yiikii / 25.5): 4



Program Ciktilari
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Elektronik devre sistemlerini tasarlar ve gergekler.

Otomasyon sistemleri icin Programlanabilir Lojik Kontrol6r programi yazabilir.

Analitik distnebilme yetisi ile muhendislik problemlerini belirler, deneysel diizenekler kurar, veri toplar, formile eder ve gozer.

Uygulamada kullanilabilecek modern ve teknolojik arag, gere¢ ve imkanlari etkin bir sekilde kullanir, kolayca adapte olur.

Endustriyel robotlarin temel ¢alisma mantigini bilir.

Bir programlama dilini kullanarak gereksinimleri kargilayan program yazabilir.

Bulundugu ortamda gereksinim duyulan teknolojik arag-gerecleri belirleyebilir.

Problem ¢6zme becerisine sahiptir.

Farkli alandan meslektaslari ile uyumlu ¢aligma becerisine sahiptir.

Sahip oldugu teknoloji bilgisini toplum yararina kullanir.

Streg kontrol ve uygulamalarini hem teorik hem de deneysel olarak gergeklestirebilir.

Bir kontrol sistemi ya da siireci tanimlanmis hedef dogrultusunda ¢dziimleyebilme ve mikroislemci tabanli kontrol aygitlari ve yazilimlari ile programlayarak kontrol
edebilir

SCADA istemlerini ve yazilimlarini taniyarak, temel diizeyde bir SCADA sistemini kullanabilir.

Siireg kontrol sistemini analitik, modele dayali ve deneysel olarak tasarlama ve uygulama becerisini kazanma; bu siiregte karsilagilabilecek karmasgik durumlari analiz
edebillir ve yorumlayabilir.

Otomatik kontrol sistemlerini analiz, tasarim, uygulama, dogrulama ve bakim sureglerini uygulayarak gelistirimesinde temel diizeyde mihendislik yaklagimlarini
uygulama becerisine sahip olabilir.

Ders Ogrenme Giktisi - Program Giktilari (1 -5 Puan Aralig)

Ders Ogrenme Ciktisi 1

PG PC PC PG PG PG PG PG PG PG PG PG PG PG PG
2 4 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15

Ulusal ve uluslararasi sembol ve standartlari ayirt eder ve uygular. | oo |a o olls|ao = - - - - - -

Elektrik motor koruma sistemlerini uygular. S I I T I T R - - - - - -

Kumanda ¢ikis elemanlarini kullanir S I T I R B - - - - - -

Kumanda giris elemanlarini kullanir. -l - - - -] --1-]- - - - - - -

Kumanda elemanlarinin montajini yapar, t¢ fazli asenkron motorlari kesik, strekli ve
uzaktan calistirir.

Ortalama Deger S I I T I R B e T e - - - - -

https://ebs .bilecik.edu.tr/pdf/dersbilgigetir/417287
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