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KONTROL VE OTOMASYON TEKNOLOJİSİ
(2024 - 2025) Ders Bilgi Formu

Ders Adı Kodu Yarıyıl T+U Saat AKTS Z / S

Teknolojinin Bilimsel İlkeleri TEK107 1 2 + 0 3,0 Zorunlu

Birim Bölüm Kontrol ve Otomasyon Teknolojisi - Ön Lisans (Yüzyüze anlatım)
Amaç Öğrenciye, klasik fizik kuramları hakkında temel düzeyde bilgilenerek, fiziksel büyüklükleri ve etkileri yorumlayabilme becerisi kazandırmak.

Ders İçeriği Temel Fiziksel Büyüklükler ve Birimler, Vektörler, Kuvvet, Ağırlık Merkezi, Moment, Denge, Hareket Kanunları, İş, Güç, Kinetik Enerji-
Potansiyel Enerji, Basınç

Ders Kaynakları

Editör Önder Orhun, Teknolojinin bilimsel İlkeleri, Bilim Teknik Yayınevi, İstanbul (2003).,
Fizik (Teknolojinin Bilimsel İlkeleri) Yazar: İsmail Sarı , Kenan Büyüktaş Yayınevi : Seçkin Yayıncılık ISBN: 9789750250033,
Mustafa DENKTAŞTeknolojinin Bilimsel İlkeleri Lisans yayıncılık 2007 ,İstanbul ISBN:978-9944-274-17-3,
Editör Kudert Öztaş, Fen Bilgisi I., II., III. Ünite, Anadolu Üniversitesi Açık Öğretim Fakültesi Yayınları, Ankara (1986).,
Fredrick J. Keller, W. Edward Gettys, Malcolm J. Skove, Fizik I. Cilt, Literatür-McGraw Hill Yayınevi, İstanbul (1995).,
Kemal Çolakoğlu, Genel Fizik, Hatipoğlu Yayınevi, Ankara (1987).

Hafta Konu

1 Giriş (Temel fiziksel büyüklükler, birim sistemleri ve birim dönüşümleri)
2 Statik (Kuvvet, bileşenlere ayırma, bileşke kuvvet, dengeleyici kuvvet)
3 Statik (Moment ve denge şartları, mesnetler, kirişler, yükleme şekilleri, tepki kuvvetleri)
4 Statik (Ağırlık merkezinin belirlenmesi, atalet momentlerinin hesaplanması)
4 Kuvvet-uzama ilişkisi (Hook Kanunu),
5 Kinematik (Doğrusal hareket, konum ve yer değiştirme)
6 Kinematik (Doğrusal hareket, konum ve yer değiştirme)
7 Dairesel hareket, hız ve ivme hesapları, bağıl hareket
8 Ara sınav/ Genel tekrar
9 Dinamik (Newtonun 1. ve 2. Kanunu)
10 Dinamik (kuvvet-hareket ilişkisi, statik ve dinamik sürtünme, sürtünmenin önemi)
11 Serbest düşme hareketi
12 İş ve enerji, (enerji türleri, enerji dönüşümleri için uygulamadan örnekler)
13 Güç ve verim kavramı, uygulamalar
14 Temel elektrik bilgisi

Ders İş Yükü Çalışma Türü / Öğretim Metotlar Süresi (Saat) Sayısı

Dinleme ve anlamlandırma Ders 2 14
Araştırma – yaşam boyu öğrenme, yazma, okuma, Bilişim Sınıf Dışı Çalışma 2 10
Gözlem/durumları işleme, Bilişim, yönetsel beceriler, takım çalışması Laboratuar 1 3
Önceden planlanmış özel beceriler Problem Çözme 2 12
Ara Sınav 1 1 1
Final 1 1

Ders İş Yükü: 77
AKTS (Ders İş Yükü / 25.5): 3,02

Program Çıktıları
1 Elektronik devre sistemlerini tasarlar ve gerçekler.
2 Otomasyon sistemleri için Programlanabilir Lojik Kontrolör programı yazabilir.
3 Analitik düşünebilme yetisi ile mühendislik problemlerini belirler, deneysel düzenekler kurar, veri toplar, formüle eder ve çözer.
4 Uygulamada kullanılabilecek modern ve teknolojik araç, gereç ve imkânları etkin bir şekilde kullanır, kolayca adapte olur.
5 Endüstriyel robotların temel çalışma mantığını bilir.
6 Bir programlama dilini kullanarak gereksinimleri karşılayan program yazabilir.
7 Bulunduğu ortamda gereksinim duyulan teknolojik araç-gereçleri belirleyebilir.
8 Problem çözme becerisine sahiptir.
9 Farklı alandan meslektaşları ile uyumlu çalışma becerisine sahiptir.
10 Sahip olduğu teknoloji bilgisini toplum yararına kullanır.
11 Süreç kontrol ve uygulamalarını hem teorik hem de deneysel olarak gerçekleştirebilir.

12 Bir kontrol sistemi ya da süreci tanımlanmış hedef doğrultusunda çözümleyebilme ve mikroişlemci tabanlı kontrol aygıtları ve yazılımları ile programlayarak kontrol
edebilir

13 SCADA sistemlerini ve yazılımlarını tanıyarak, temel düzeyde bir SCADA sistemini kullanabilir.

14 Süreç kontrol sistemini analitik, modele dayalı ve deneysel olarak tasarlama ve uygulama becerisini kazanma; bu süreçte karşılaşılabilecek karmaşık durumları analiz
edebillir ve yorumlayabilir.

15 Otomatik kontrol sistemlerini analiz, tasarım, uygulama, doğrulama ve bakım süreçlerini uygulayarak geliştirilmesinde temel düzeyde mühendislik yaklaşımlarını
uygulama becerisine sahip olabilir.



Ders Öğrenme Çıktısı - Program Çıktıları (1 -5 Puan Aralığı)

Ders Öğrenme Çıktısı
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Öğrencilerin çevrelerinde gelişen fiziksel olayları daha iyi anlayabilmelerini,
yorumlayabilmelerini ve gelişen teknolojiye adapte olabilmelerini sağlamak. - - 4 - - - - 5 - - - - - - -

Genel ölçme standartlarını öğrenir - - 2 - - - - 5 - - - - - - -
kuvvet yönü ve bileşenleriyle ilgili hesaplamaları yapar - - 5 - - - - 5 - - - - - - -
Moment ve hız kavramları ile işlem yapar - - 5 - - - - 5 - - - - - - -
Öğrencilerin çevrelerinde gelişen fiziksel olayları daha iyi anlayabilmelerini,
yorumlayabilmelerini ve gelişen teknolojiye adapte olabilmelerini sağlamak. - - 5 - - - - 5 - - - - - - -

Ortalama Değer - - 4,2 - - - - 5 - - - - - - -

https://ebs.bilecik.edu.tr/pdf/dersbilgigetir/417288

https://ebs.bilecik.edu.tr/pdf/dersbilgigetir/417288
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