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Hafta Konu
1 Giris (Temel fiziksel buyuklikler, birim sistemleri ve birim déntstimleri)
2 Statik (Kuwet, bilesenlere ayirma, bileske kuwet, dengeleyici kuwet)
3 Statik (Moment ve denge sartlar, mesnetler, kirisler, yukleme sekilleri, tepki kuwetleri)
4 Statik (Agirlik merkeznin belirlenmesi, atalet momentlerinin hesaplanmasi)
4 Kuwet-uzama iligkisi (Hook Kanunu),
5 Kinematik (Dogrusal hareket, konum ve yer degistirme)
6 Kinematik (Dogrusal hareket, konum ve yer degistirme)
7 Dairesel hareket, hizve ivme hesaplari, bagil hareket
8 Ara sinav/ Genel tekrar
9 Dinamik (Newtonun 1. ve 2. Kanunu)
10 Dinamik (kuwet-hareket iliskisi, statik ve dinamik strttinme, sirtinmenin énemi)
1" Serbest disme hareketi
12 is ve enerji, (enerji tiirleri, enerji ddniisimleri icin uygulamadan émekler)
13 Glg ve verim kavrami, uygulamalar
14 Temel elektrik bilgisi
Ders is Yukii Calisma Tiirii / Ogretim Metotlar Siiresi (Saat) Sayisi
Dinleme ve anlamlandirma Ders 2 14
Arastirma — yagsam boyu 6grenme, yazma, okuma, Bilisim Sinif Dis1 Calisma 2 10
Gozdem/durumlari isleme, Bilisim, yonetsel beceriler, takim ¢alismasi Laboratuar 1 3
Onceden planlanmis 6zel beceriler Problem C6zme 2 12
Ara Sinav 1 1 1
Final 1 1
Ders is Yiikii: 77
AKTS (Ders is Yiikii / 25.5): 3,02

Program Ciktilari

Elektronik dewre sistemlerini tasarlar ve gergekler.

Otomasyon sistemleri igin Programlanabilir Lojik Kontrol6r programi yazabilir.

Analitik distnebilme yetisi ile muhendislik problemlerini belirler, deneysel diizenekler kurar, veri toplar, formile eder ve gozer.
Uygulamada kullanilabilecek modern ve teknolojik arag, gere¢ ve imkanlari etkin bir sekilde kullanir, kolayca adapte olur.
Endustriyel robotlarin temel ¢caligma mantigini bilir.

Bir programlama dilini kullanarak gereksinimleri kargilayan program yazabilir.

Bulundugu ortamda gereksinim duyulan teknolojik arag-gerecleri belirleyebilir.

Problem ¢6zme becerisine sahiptir.
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Farkli alandan meslektaslari ile uyumlu ¢aligma becerisine sahiptir.
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Sahip oldugu teknoloji bilgisini toplum yararina kullanir.

5N
N

Streg kontrol ve uygulamalarini hem teorik hem de deneysel olarak gergeklestirebilir.

Bir kontrol sistemi ya da sireci tanimlanmis hedef dogrultusunda ¢dziimleyebilme ve mikroislemci tabanli kontrol aygitlari ve yazilimlari ile programlayarak kontrol
edebilir

13 SCADAsistemlerini ve yazlimlarini taniyarak, temel diizeyde bir SCADA sistemini kullanabilir.

Sireg kontrol sistemini analitik, modele dayali ve deneysel olarak tasarlama ve uygulama becerisini kazanma; bu siiregte karsilagilabilecek karmasgik durumlari analiz
edebillir ve yorumlayabilir.
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Otomatik kontrol sistemlerini analiz, tasarim, uygulama, dogrulama ve bakim sureglerini uygulayarak gelistirimesinde temel diizeyde miihendislik yaklagimlarini

1
5 uygulama becerisine sahip olabilir.



Ders Ogrenme Giktisi - Program Giktilari (1 -5 Puan Aralig)
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Ogrencilerin gevrelerinde gelisen fiziksel olaylar daha iyi anlayabilmelerini, ) ) 4 ) ) ) ) 5 _ i ) i ) i )
yorumlayabilmelerini ve gelisen teknolojiye adapte olabilmelerini saglamak.
Genel 6lgme standartiarini 6grenir - | - 2 N R R S T R (R I IO RO I
kuwet yonu ve bilesenleriyle ilgili hesaplamalari yapar - - 5 > < = = 5 - - - - - - -
Moment ve hizkawramlari ile iglem yapar - | - 5 N R R S T I R I U RO I
Ogrencilerin gevrelerinde gelisen fiziksel olaylar daha iyi anlayabilmelerini, | 5 | } ) 5 ) i ) i ) i )
yorumlayabilmelerini ve gelisen teknolojiye adapte olabilmelerini saglamak.

Ortalama Deger - - 42 - - - - 5 - - - - - .-
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