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(2024 - 2025) Ders Bilgi Fommu

Ders Adi Kodu Yarlyll T+U Saat AKTS Z/S
Elektrik ve Elektronik Olgmeleri ELE103 1 2+1 4,0 Secmeli
Birim B&lim Kontrol ve Otomasyon Teknolgjisi - On Lisans (Yiiz yiize egitim)
Amac Bu ders ile 6grenci, her turll fiziksel ve elektriksel 6lgmeleri yapabilecektir.
Uzunluk Olgtimi, Agiiik Olgtimi, Alan Olgiimii ve Hacim Olgtimii, Akiskan Olgiimil, Sicaklik Olgimii ve Egim Olgiim, Kesit ve Cap Olgiimdi,
Ders Igerigi |:|IZVe Devir Olgumu Isik Olgumu ?es QIQUmu, B?S|E1§:\./.e Gerillm.(.a Olgumu Moment Olgumu QQme e Olcl Netle.!'i, Olgme ve Olgu Aetleri,
Olgme Hatalari, Birimler ve Donlistimleri, Direng Olglimi, Bobin Olgtimii, Kondansatér Olgimi, Rlc Olgme, Akim Olgme, Gerilim Olgme,
Frekans Olgimu, Gerilim Olgme, Frekans Olglimu, Osilaskop ile 6lgme, Olgl Trafolari, Gii¢ ve Enerji Olgimi
Ders \eren Ogr. Gor. Aper UYGUN
*Mahmut Nacar, 2003, Elektrik ve Elektronik Olcmeleri ve Is Giivenligi, Color ofset, iskenderun *Mahmut Alacaci, 2000, Elektrik Olgme
Ders Kaynaklari Teknigi ve Labrotuvar, Ozkan Matbaacilik, Ankara,
Mahmut Nacar "Olgme Teknigi". 2012
Hafta Konu
1 Temel ve elektriksel 6lgme tanimlari, Temel ve tiretilmis birimler, Standartlar, metroloji, kalibrasyon
2 Sayllar, Rakamlar, Kesme, Yuvarlama ve Tolerans, Mutlak hata ve Bagil hata, hata analiz
3 Olgli Aletlerinin Karakteristikleri, Etiket 6zellikleri, Semboller
4 Gostergeli Olcli Aletleri, Déner bobinli 8lgi aletleri
5 Galvanometre, DC Ampermetre ve DC Voltmetre tasarimi, 8lgme alanlarinin genigletiimesi

Direng 6lgme yontemleri, Seri-paralel Ohmmetreler, Voltmetre-Ampermetre ile direng 6lgme (6nce- sonra baglama yontemleri), Capraz bobinli 6l¢t aleti, Meger,

6 Wheatstone Kopriisu

7 Buyuk direng 6l¢im, Topraklama direnci 6lgimu, Kablo ariza yeri bulma, Potansiyometre dewreleri, potansiyometre ile gerilim 6lgme, Kalibrasyon yontemleri

8 Ara Sinav- Sinyal tiirleri , AC Olglimleri, osilaskop ekrandan genlik, frekans ve faz okuma, Maksimum deger, Ani deger, Ortalama deger, Efektif deger, fazfarki,

Elektrodinamik 6l¢u aleti

9 Déner miknatishi 6lgi aletleri, Doner plakal 6lgu aletleri, Termik, Tremokupl &Il aletleri, Elektrostatik voltmetre, Dogrultuculu 6l¢t aletleri, Dogrultuculu 6l aletleri
10 Olcii Transformatérieri, Omek gdziimleri

11 Glg ve Enerji Aktif, pasif ve goriinir glic tanimlari, 3-Faz1 dewreler de gli¢ 6lgme, Aron baglantisi

12 3-Fazi dewre problemleri , Enerji sayacli, yapisi, baglantisi

13 Dewre Elemanlarinin Qlgiimii (R,L,C), Direng Renk kodlari, Empedans tanimi ve hesabl, Wheatstone Kopriisii AC uygulamasi.

14 Sensor ve TransdUser, gesitleri, karakteristikleri ve uygulamalari, Strain gauge, NTC,PTC, RTD, Termokupl, LM35, LDR ve Foto diyot, Piezo-elektrik, Manyetik

sonsorler, Hall sensort, tako jeneratdr uygulamalari, Ses dénusturicleri .
Galisma Tiirii / Ogretim Siiresi
Ders Is Yiikii Metotlar (Saat) Sayisi
Dinleme ve anlamlandirma, géZem/durumlari isleme, elestirel diisiinme, soru gelistirme Tartigmali Ders 1 13
G6dem/durumlari igsleme, Bilisim, yonetsel beceriler, takim galigsmasi Laboratuar 1 11
Dinleme ve anlamlandirma, géZem/durumlari isleme, elestirel diisiinme, soru gelistirme, takim ¢aligmasi Beyin Firtinasi 1 3
Onceden planlanmis 6zel beceriler Problem Coézme 2 8
Dinleme ve anlamlandirma Ders 3 14
glz(alit:rgr;ﬁ;m ):;alm boyu 6grenme, yazma, okuma, Bilisim, elestirel disinme, soru gelistirme, yonetsel beceriler, Grup Calismas| 2 1
Ara Sinav 1 1 1
Kisa Sinav 1 1 1
Final 1 1
Uygulama 1 1 2
Ders Is Yiikii: 92

AKTS (Ders is Yiikii / 25.5): 3,61



Program Ciktilari

Elektronik devre sistemlerini tasarlar ve gergekler.

Otomasyon sistemleri icin Programlanabilir Lojik Kontrol6r programi yazabilir.

Analitik distnebilme yetisi ile muhendislik problemlerini belirler, deneysel diizenekler kurar, veri toplar, formile eder ve gozer.
Uygulamada kullanilabilecek modern ve teknolojik arag, gere¢ ve imkanlari etkin bir sekilde kullanir, kolayca adapte olur.
Endustriyel robotlarin temel ¢alisma mantigini bilir.

Bir programlama dilini kullanarak gereksinimleri kargilayan program yazabilir.

Bulundugu ortamda gereksinim duyulan teknolojik arag-gerecleri belirleyebilir.

Problem ¢6zme becerisine sahiptir.
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Farkli alandan meslektaslari ile uyumlu ¢aligma becerisine sahiptir.
Sahip oldugu teknoloji bilgisini toplum yararina kullanir.
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Streg kontrol ve uygulamalarini hem teorik hem de deneysel olarak gergeklestirebilir.

Bir kontrol sistemi ya da siireci tanimlanmis hedef dogrultusunda ¢dziimleyebilme ve mikroislemci tabanli kontrol aygitlari ve yazilimlari ile programlayarak kontrol
edebilir
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SCADA istemlerini ve yazilimlarini taniyarak, temel diizeyde bir SCADA sistemini kullanabilir.
Siireg kontrol sistemini analitik, modele dayali ve deneysel olarak tasarlama ve uygulama becerisini kazanma; bu siiregte karsilagilabilecek karmasgik durumlari analiz
edebillir ve yorumlayabilir.

Otomatik kontrol sistemlerini analiz, tasarim, uygulama, dogrulama ve bakim sureglerini uygulayarak gelistirimesinde temel diizeyde mihendislik yaklagimlarini
uygulama becerisine sahip olabilir.
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Ders Ogrenme Giktisi - Program Giktilari (1 -5 Puan Araligy)

Ders Ogrenme Giktisi PC1 PC2 PC3 PC4 PC5 PC6 PC7 PC8 PC9 PC10 PC11 PC12 PC13 PC14 PC15

Fiziksel blylklukleri dlger. = = = - - - > - - - - - - - -
Oig aletinin nasil galigtigini bilir ve 8lgme islemi igin uygun aleti seger - - - - - - - - - - - - - - -
Temel elektriksel buyukltkleri 6lger. - = = = = = > > > = o - o o -
Osilaskop ve 6l trafolarini kullanir. - - - - - - - - - - - - - - -

Ortalama Deger - - o o o o = = = - - - - - -

https://ebs .bilecik.edu.tr/pdf/dersbilgigetir/417329
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