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KONTROL VE OTOMASYON TEKNOLOJiSi
(2024 - 2025) Ders Bilgi Fommu

Ders Adi Kodu Yarlyll T+U Saat AKTS Z/S
Dawranis Bilimleri MOS217 1 2+0 2,0 Segmeli
Birim Bolim Kontrol ve Otomasyon Teknolgjisi - On Lisans (Anlatmve tartigma)
Amac Derste, insan dawanislarini belirleyen temel etkenler kawratilarak, bireyler arasi etkilesimlerde farkindalik kazandirmak amaglanmaktadir.
- insan davranigini etkileyen temel unsurlar, toplumsallagma ve kimlik, kiiltir ve davranis iligkisi, Birey dawranigi tizerindeki grup etkileri ve
Ders Igerigi
dawvranis bozukluklari.
Ders Kaynakdan T, 4.(201%. Do il Kvrar o oramiar.Secan vyt
Hafta Konu
1 Dawvranig bilimlerine giris
2 Dawranis bilimlerinin diger bilim dallariya iliskisi
3) insan dawranigini sekillendiren temel unsurlar; Motivasyon ve Aligilama
4 insan davranigini gekillendiren temel unsurlar; Tutumlar ve Kisilik
5 Toplumsallagma ve Kimlik Turleri
6 Kiiltdr ve davranis iligkisi
7 Kulturel davranis kaliplari
8 Ara Sinav
9 Stati, Rol ve Davranig
10 Toplumsal Cinsiyet Rolleri
11 Gruplar ve 6zellikleri
12 Birey dawranisi Gizerindeki grup etkileri
13 Birey dawranigi Gzerindeki grup etkileri
14 Davranis Bozukluklari
Ders s Yiiki Galisma Tiirii / Ogretim Metotlar Siiresi (Saat) Sayisi
Dinleme ve anlamlandirma Ders 2 13
Ara Sinav1 10 1
Final 15 1
Ders is Yiikii: 51
AKTS (Ders is Yiikii / 25.5): 2

Program Ciktilari

Elektronik devre sistemlerini tasarlar ve gergekler.

Otomasyon sistemleri icin Programlanabilir Lojik Kontrol6r programi yazabilir.

Analitik distnebilme yetisi ile muhendislik problemlerini belirler, deneysel diizenekler kurar, veri toplar, formile eder ve gozer.
Uygulamada kullanilabilecek modern ve teknolojik arag, gere¢ ve imkanlari etkin bir sekilde kullanir, kolayca adapte olur.
Endustriyel robotlarin temel calisma mantigini bilir.

Bir programlama dilini kullanarak gereksinimleri kargilayan program yazabilir.

Bulundugu ortamda gereksinim duyulan teknolojik arag-gerecleri belirleyebilir.

Problem ¢6zme becerisine sahiptir.
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Farkli alandan meslektaslari ile uyumlu ¢aligsma becerisine sahiptir.

-
o

Sahip oldugu teknoloji bilgisini toplum yararina kullanir.

-
-

Streg kontrol ve uygulamalarini hem teorik hem de deneysel olarak gergeklestirebilir.

Bir kontrol sistemi ya da sireci tanimlanmis hedef dogrultusunda ¢dziimleyebilme ve mikroislemci tabanli kontrol aygitlari ve yazilimlari ile programlayarak kontrol
edebilir

13 SCADAsistemlerini ve yazlimlarini taniyarak, temel diizeyde bir SCADA sistemini kullanabilir.

Siireg kontrol sistemini analitik, modele dayali ve deneysel olarak tasarlama ve uygulama becerisini kazanma; bu siiregte karsilagilabilecek karmasgik durumlari analiz
edebillir ve yorumlayabilir.
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Otomatik kontrol sistemlerini analiz, tasarim, uygulama, dogrulama ve bakim sireglerini uygulayarak gelistirimesinde temel diizeyde mihendislik yaklagimlarini

1
5 uygulama becerisine sahip olabilir.



Ders Ogrenme Giktisi - Program Giktilari (1 -5 Puan Aralig)
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insan davranigini belifleyen temel unsurlari tanimlar. S s c = || = = - - - - - - - -
Grubun insan davranigi Uzerindeki etkilerini agiklar. -l -l - -] - --)=-]=-]-1-1-1-1- -

Sosyal ortamda ve is ortaminda, insan davraniglarini sekillendiren temel unsurlari
yorumlayp strateji gelistirebilir.

Ortalama Deger -l -l - - - - -f-1-1-1-1-1-1-1-

https://ebs .bilecik.edu.tr/pdf/dersbilgigetir/417353
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