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Birim Bolum Kontrol ve Otomasyon Teknolgjisi - On Lisans ()

1. Tipik bir mikrobilgisayar sistemin yapisi ve calismasi hakkinda bilgi sahibi olabilme 2. Ikilik say sistemine ait matematigi mikrobilgisayar
islemlerine uygulayabilme. 3. Farkli tip mikroislemciler/mikrodenetleyici arasinda kiyaslama yapabilme ve yapilacak ise uygun olani
Amac segebilme. 4. Mikroislemci/mikrodenetleyici sistemi tasarlayabilme. 5. Assembly diizeyinde programlama mantigini gelistirebilme. 6.
Mkroislemci/mikrodenetleyici sistemini moddler bir sekilde endustriyel uygulamalarda kullanabilme. 7. Yeni gelisen
mikroislemci/mikrodenetleyici sistemlerini takip edebilme bilgi ve anlayisina sahip olabilme.
Mkrobilgisayar Sisteminin Genel Yapisi: Merkez islem birimi, RAM, ROMbellek 6zellikleri, ROM gesitleri, RAM-ROM bellek karsilagtirmalari,
Seri iletisim, Paralel iletisim, Adres yolu, Kontrol yolu, Veri yolu; Mkroiglemciler ile Mkrodenetleyicilerin Karsilastirimasi; Mikroiglemci

Ders Ierigi /Mkrodenetleyici Sisteminin Kurulmasi; Programlamaya Giris: Assembly dilinin yapisi, Komutlar akis diyagrami, Makine diline (Onaltilik
Sistem) déniistim; Programlama: Veri transferi, D&ngli kavrami, Alt program kavrami, Toplama-gikarma, Kaydirma iglemi.

Ders Kaynaklari PIC Programlama - Nursel Ak

Hafta Konu

1 Mkrobilgisayar sistemlerine giris, mikroislemci ve mikro denetleyici kawamlari ve aralarindaki farklar

2 Bilgisayar Mimarileri (CISC, RISC, Von Neuman, Harvard mimarileri)

3 Mkro denetleyici tirleri ve PIC Mkro denetleyicilerine giris

4 PIC Mkro denetleyicilerin donanimsal ézellikleri

5 Bellek organizasyonu (Program ve Veri bellegi)

6 PIC Mkro denetleyici minimum g¢alisma dewreleri (Osilator, Reset dewreleri)

7 PIC Mkro denetleyici kaydedicileri ve islevieri

8 Ara Sinav

9 Assemblydili komut yapisi ve PIC komutlari

10 Program gelistirme asamalari (MPLAB Programi kurulumu ve program yazmi)

1" Simiilasyon Programlari

12 Ornek uygulamalar - |

13 Omek uygulamalar - Il

14 Ornek uygulamalar - Ill

Galisma Tiirii / Ogretim Siiresi
Ders Is Yiikii Metotlar (Saat) Sayisi
Go6dem/durumlari isleme, Bilisim, yonetsel beceriler, takim galigsmasi Laboratuar 1 14
Onceden planlanmis 6zel beceriler Problem Cézme 1 10
Dinleme ve anlamlandirma Ders 3) 14
Arastirma — yagam boyu 6grenme, yazma, okuma, Bilisim Sinif Dig1 Calisma 3 14
Dinleme ve anlamlandirma, gézem/durumlari isleme, Bilisim becerileri Benzetim 1 14
ng]:lr;na:g—m ):EIam boyu 6grenme, yazma, okuma, Bilisim, elestirel distinme, soru gelistirme, yonetsel beceriler, Grup Calismas| 1 10
Ara Sinav1 1 1
Odev 1 20 1
Final 2 1
Ders is Yiikii: 155

AKTS (Ders is Yiikii / 25.5): 6,08



Program Ciktilari

Elektronik devre sistemlerini tasarlar ve gergekler.

Otomasyon sistemleri icin Programlanabilir Lojik Kontrol6r programi yazabilir.

Analitik distnebilme yetisi ile muhendislik problemlerini belirler, deneysel diizenekler kurar, veri toplar, formile eder ve gozer.
Uygulamada kullanilabilecek modern ve teknolojik arag, gere¢ ve imkanlari etkin bir sekilde kullanir, kolayca adapte olur.
Endustriyel robotlarin temel ¢alisma mantigini bilir.

Bir programlama dilini kullanarak gereksinimleri kargilayan program yazabilir.

Bulundugu ortamda gereksinim duyulan teknolojik arag-gerecleri belirleyebilir.

Problem ¢6zme becerisine sahiptir.
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Farkli alandan meslektaslari ile uyumlu ¢aligma becerisine sahiptir.
Sahip oldugu teknoloji bilgisini toplum yararina kullanir.
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Streg kontrol ve uygulamalarini hem teorik hem de deneysel olarak gergeklestirebilir.

Bir kontrol sistemi ya da siireci tanimlanmis hedef dogrultusunda ¢dziimleyebilme ve mikroislemci tabanli kontrol aygitlari ve yazilimlari ile programlayarak kontrol
edebilir
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SCADA istemlerini ve yazilimlarini taniyarak, temel diizeyde bir SCADA sistemini kullanabilir.
Siireg kontrol sistemini analitik, modele dayali ve deneysel olarak tasarlama ve uygulama becerisini kazanma; bu siiregte karsilagilabilecek karmasgik durumlari analiz
edebillir ve yorumlayabilir.

Otomatik kontrol sistemlerini analiz, tasarim, uygulama, dogrulama ve bakim sureglerini uygulayarak gelistirimesinde temel diizeyde mihendislik yaklagimlarini
uygulama becerisine sahip olabilir.
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Ders Ogrenme Giktisi - Program Giktilari (1 -5 Puan Araligy)

Ders Ogrenme Giktisi PC1 PC2 PC3 PC4 PC5 PC6 PC7 PC8 PC9 PC10 PC11 PC12 PC13 PC14 PC15

Bir mikro denetleyiciyi assembler diliyle programlayabilmek - - - = = o = o = - = - - - -
Mkro denetleyici organizasyonunu bilmek - - - - - - - - - - - - - - -
Assembler komutlarini tanimak - o = S = S = = = = o - - - -
Simdilasyon programlari ile mikro denetleyici uygulamalar gelistirebilmek - - - - - - - - - - - - - - -
Mkroislemci ve mikrodenetleyici arasindaki farklari bilmek = o = o = > = > > = o - o o -

Ortalama Deger - - - - - - - - - - - - - - -

https://ebs .bilecik.edu.tr/pdf/dersbilgigetir/357756
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