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Ders Adi Kodu Yarlyll T+U Saat AKTS Z/S
Teknolojinin Bilimsel ilkeleri TEK107 1 240 3,0 Zorunlu
Birim B&lim Kontrol ve Otomasyon Teknolojisi - On Lisans (Yiizyiize anlatim)
Amac Ogrenciye, klasik fizk kuramlari hakkinda temel diizeyde bilgilenerek, fizksel blyiiklikleri ve etkileri yorumlayabilme becerisi kazandirmak.

Temel Fizksel Blytklikler ve Birimler, Vektérier, Kuwet, Agirlik Merkez, Moment, Denge, Hareket Kanunlar, Is, Glg, Kinetik Enerji-
Potansiyel Enerji, Basing

Ders Veren Dog. Dr. Barig ALTIOKKA

Fizk (Teknolojinin Bilimsel likeleri) Yazar: ismail Sari, Kenan Biiyiiktas Yayinevi : Seckin Yayincilik ISBN: 9789750250033,
Editér Onder Orhun, Teknolojinin bilimsel llkeleri, Bilim Teknik Yayinew, istanbul (2003).,

Fredrick J. Keller, W. Edward Gettys, Malcolm J. Skove, Fizk I. Cilt, Literatiir-McGraw Hill Yayinew, istanbul (1995).,

Kemal Colakoglu, Genel Fizik, Hatipogdlu Yayinevi, Ankara (1987).,

Mustafa DENKTASTeknolojinin Bilimsel ilkeleri Lisans yayincilik 2007 istanbul ISBN:978-9944-274-17-3,

Editér Kudert Oztag, Fen Bilgisi L., IL., lll. Unite, Anadolu Universitesi Agik Ogretim Fakiltesi Yayinlari, Ankara (1986).

Ders Igerigi

Ders Kaynaklari

Hafta Konu

Giris (Temel fiziksel buyuklukler, birim sistemleri ve birim déntistmleri)

Statik (Kuwet, bilesenlere ayirma, bileske kuwet, dengeleyici kuwet)

Statik (Moment ve denge sartlar, mesnetler, kirisler, yukleme sekilleri, tepki kuwetleri)
Statik (Agirlik merkeznin belirlenmesi, atalet momentlerinin hesaplanmasi)
Kuwet-uzama iligkisi (Hook Kanunu),

Kinematik (Dogrusal hareket, konum ve yer degistirme)

Kinematik (Dogrusal hareket, konum ve yer degistirme)

Dairesel hareket, hizve ivme hesaplari, bagil hareket

Ara sinav/ Genel tekrar
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Dinamik (Newtonun 1. ve 2. Kanunu)

10 Dinamik (kuwet-hareket iliskisi, statik ve dinamik strtinme, sirtinmenin énemi)

11 Serbest diisme hareketi

12 is ve enerji, (enerii tiirleri, enerji déniisimleri icin uygulamadan érmekler)

13 Glg ve verim kavrami, uygulamalar

14 Temel elekirik bilgisi

Ders ls Yukii Galigma Tiirii / Ogretim Metotlar Siiresi (Saat) Sayisi
Dinleme ve anlamlandirma Ders 2 14
Arastirma — yasam boyu 6grenme, yazma, okuma, Bilisim Sinif Dig1 Calisma 2 10
Go6dem/durumlari isleme, Bilisim, yonetsel beceriler, takim galigsmasi Laboratuar 1 3
Onceden planlanmis 6zel beceriler Problem Cézme 2 12
Ara Sinav1 1 1
Final 1 1

Ders s Yiikii: 77
AKTS (Ders is Yiikii / 25.5): 3,02

Program Ciktilar

Elektronik dewre sistemlerini tasarlar ve gergekler.

Otomasyon sistemleri igin Programlanabilir Lojik Kontrol6r programi yazabilir.

Analitik diigtinebilme yetisi ile muhendislik problemlerini belirler, deneysel diizenekler kurar, veri toplar, formiile eder ve ¢ozer.
Uygulamada kullanilabilecek modern ve teknolojik arag, gereg ve imkanlari etkin bir sekilde kullanir, kolayca adapte olur.
Endustriyel robotlarin temel calisma mantigini bilir.

Bir programlama dilini kullanarak gereksinimleri karsilayan program yazabilir.

Bulundugu ortamda gereksinim duyulan teknolojik arag-geregleri belirleyebilir.

Problem ¢ézme becerisine sahiptir.
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Farkli alandan meslektaslari ile uyumlu galigma becerisine sahiptir.
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Sahip oldugu teknoloji bilgisini toplum yararina kullanir.
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Stre¢ kontrol ve uygulamalarini hem teorik hem de deneysel olarak gerceklestirebilir.

Bir kontrol sistemi ya da streci tanimlanmis hedef dogrultusunda ¢dziimleyebilme ve mikroislemci tabanli kontrol aygitlari ve yazilimlari ile programlayarak kontrol
edebilir

13 SCADAsistemlerini ve yazilimlarini taniyarak, temel diizeyde bir SCADA sistemini kullanabilir.

Streg kontrol sistemini analitik, modele dayali ve deneysel olarak tasarlama ve uygulama becerisini kazanma; bu siregte karsilagilabilecek karmagik durumlari analiz
edenillir ve yorumlayabilir.
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Otomatik kontrol sistemlerini analiz, tasarim, uygulama, dogrulama ve bakim sireclerini uygulayarak gelistirimesinde temel diizeyde mihendislik yaklagimlarini

15 - . -
uygulama becerisine sahip olabilir.



Ders Ogrenme Giktisi - Program Giktilari (1 -5 Puan Aralig)
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Ders Ogrenme Ciktisi 12 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15

Ogrencilerin gewrelerinde gelisen fizksel olaylari daha iyi anlayabilmelerini, yorumlayabilmelerini ve

gelisen teknolojiye adapte olabilmelerini saglamak.

Genel 6lgme standartlarini 6grenir - -
kuwet yonu ve bilesenleriyle ilgili hesaplamalari yapar - -
Moment ve hizkavramlarti ile islem yapar - -
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Ogrencilerin gevrelerinde gelisen fiziksel olaylari daha iyi anlayabilmelerini, yorumlayabilmelerini ve
gelisen teknolojiye adapte olabilmelerini saglamak.

https://ebs .bilecik.edu.tr/pdf/dersbilgigetir/389838
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