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Ders Adi Kodu Yarlyll T+U Saat AKTS Z/S
Giic Elektronidi ELOR05 4 3+1 4,0 Segmeli
Birim Bolim Kontrol ve Otomasyon Teknolgjisi - On Lisans (Yiiz yize )
Amag .GU(} elektronigi i.Ie ilgili temel I.(e.lv.ramlar ve gUg yari iletkenlerini taniyabilme. Dogrultma dewe[eri, kiyici dewreleri, dénUsturtict dewreleri,
invertor dewvreleri, frekans gevirici dewrelerinin calismasini ve kullaniliginin kawanmasinin saglanmasi
Ders lgerigi Glg elekt.ronigi' ile ilgili temel kawamlarin ve gl yari iletkenlerin 6gretiimesi, gli¢ elektronigi devrelerinin ¢alisma karakteristiklerinin
kawanabilmesi
MEGEP Glig elektronigi, endustriyel elektronik “ismail ihtiyar", Glg Elektronigi, Prof.Dr. HACI BODUR,
GUGC ELEKTRONIGI, Dog.Dr. OSMAN GURDAL,
E. Arslan SULUN, Muzaffer ASLAN, Elektronik Dewvre Uygulamalari, (2002) Prof. Dr. Remz GULGUN, Gui¢ Elektronigine Giris, Yildiz
Universitesi Yayinlari Harun Bayram, Elektronik, Zafer Matbaasi (1998) Gii¢ Elektronigi Seminer Notlari, TMMOB Yayinlari (1989) Nurettin
Ders Kaynaklar Abut,. Glg EIe.I.<tronigi, KOEJ Yayinlari No:43 (2001), ) » . ) »
U. Arifoglu, Glg Elektronidi ,ITU, (1999), S. Caws, Gl Elektronigi ,SAU, (2004), U. Arifoglu, Gig Elektronigi Uygulamalari ,ITU, (1999),
U. Arifoglu, Glg Elektronidi ,ITU, (1999), S. Caws, Giig Elektronigi ,SAU, (2004), U. Arifoglu, Gig Elektronigi Uygulamalari ,ITU, (1999),
E. Arslan SULUN, Muzaffer ASLAN, Elektronik Dewre Uygulamalari, (2002) Prof. Dr. Remz GULGUN, Gui¢ Elektronigine Girig, Yildiz
Universitesi Yayinlari Harun Bayram, Elektronik, Zafer Matbaasi (1998) Gi¢ Elektronigi Seminer Notlari, TMMOB Yayinlari (1989) Nurettin
Abut, Glg Elektronigi, KOU Yayinlari No:43 (2001)
Hafta Konu
1 Glg elektronidi ile ilgili temel kavramlar ve gui¢ yari iletkenligini taniyabilme
2 Tristorler 1. Yapisi 2. Transistér Esdegeri 3. Caligma Karakteristikleri 4. Tristorlerin Ozelliklerini Katalogdan bulmak
3 Tristor tetikleme dewreleri 1. Potansiyometreli Devre 2. Kondansat6rlli Dewre 3. UJT Dewre
4 Diyak ve triyak 1. Diyaklar 1.1. Yapisi 1.2. Calismasi 1.3. Kullanildigr yerler 2. Triyaklar 2.1. Yapisi 2.2. Calisma bélgeleri 2.3. Kullanildigi yerler
5 Diyak ve triyak 1. Diyaklar 1.1. Yapisi 1.2. Calismasi 1.3. Kullanildigi yerler 2. Triyaklar 2.1. Yapisi 2.2. Calisma bélgeleri 2.3. Kullanildigi yerler
6 Gl Mosfetleri 1. Yapisi 2. Calisma prensipleri 3. Akim gerilim karakteristikleri 4. Anahtarlama karakteristikleri 5. Kullanildigi yerler
7 Bir fazi kontrolstizdogrultucu dewreleri 1. Kullanim Amaglari 2. Temel Prensipleri 3. Ortalama Akim Ve Gerilim Hesabi 4. Yarim Dalga Dogrultucu Dewreler 5. Tam
Dalga Dogrultucu Dewreleri
8 Bir fazli kontrolsizdogrultucu dewreleri 1. Kullanim Amaglari 2. Temel Prensipleri 3. Ortalama Akim Ve Gerilim Hesabi 4. Yarim Dalga Dogrultucu Dewreler 5. Tam
Dalga Dogrultucu Dewreleri
9 Ug fadli kontrolsiiz dogrultucu devreleri 1. Kullanim Amaglari 2. Temel Prensipleri 3. Ortalama Akim Ve Gerilim Hesabi 4. Yarim Dalga Dogrultucu Dewvreler 5. Tam
Dalga Dogrultucu Dewreleri
10 Gerilim Beslemeli E__viriciler 1. Kullanim amaglar 2. Kullanim yerleri 3. Cikis geriliminin hesabi 4. Temel harmonik bileseni 5. Bir faz1 gerilim beslemeli evirici 6. Bir
fazli képru evirici 7. Ug fazi kdprl evirici
11 Frekans dénustiricilerinin ¢alisma karakteristiklerini kavrayabilme ve igleyisinin kavranmasi

12 Akim beslemeli eviriciler 1. Bir fazi akim beslemeli evirici 2. Ug fazi akim beslemeli evirici
13 Dogrudan frekans dénustiricileri 1. Kullanim amaci 2. Temel ¢aligsma prensibi 3. Cikis frekansinin hesabi 4. Dewre yapisi 5. Dewvre gesitleri
14 DC ara dewreli frekans donustuructleri 1. Devre yapisi 2. Devre gesitleri 3. Kontrol ydntemleri

Ders is Yukii Galisma Tiirii / Ogretim Metotlar Siiresi (Saat)  Sayisi
Go6dem/durumlari isleme, Bilisim, yonetsel beceriler, takim galismasi Laboratuar 1 14
Dinleme ve anlamlandirma, gédem/durumlari isleme, Bilisim becerileri Benzetim 3 10
Arastirma — yagsam boyu 6grenme, yazma, okuma, Bilisim Sinif Dis1 Calisma 2 11
Dinleme ve anlamlandirma, géZem/durumlari isleme, elestirel diisiinme, soru gelistirme Tartigmali Ders 3 10
Ara Sinav1 3) 1
Final 4 1
Ders s Yiikii: 103

AKTS (Ders is Yiikii / 25.5): 4,04



Program Ciktilari

Elektronik devre sistemlerini tasarlar ve gergekler.

Otomasyon sistemleri icin Programlanabilir Lojik Kontrol6r programi yazabilir.

Analitik distnebilme yetisi ile muhendislik problemlerini belirler, deneysel diizenekler kurar, veri toplar, formile eder ve gozer.
Uygulamada kullanilabilecek modern ve teknolojik arag, gere¢ ve imkanlari etkin bir sekilde kullanir, kolayca adapte olur.
Endustriyel robotlarin temel ¢alisma mantigini bilir.

Bir programlama dilini kullanarak gereksinimleri kargilayan program yazabilir.

Bulundugu ortamda gereksinim duyulan teknolojik arag-gerecleri belirleyebilir.

Problem ¢6zme becerisine sahiptir.
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Farkli alandan meslektaslari ile uyumlu ¢aligma becerisine sahiptir.
Sahip oldugu teknoloji bilgisini toplum yararina kullanir.
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Streg kontrol ve uygulamalarini hem teorik hem de deneysel olarak gergeklestirebilir.

Bir kontrol sistemi ya da siireci tanimlanmis hedef dogrultusunda ¢dziimleyebilme ve mikroislemci tabanli kontrol aygitlari ve yazilimlari ile programlayarak kontrol
edebilir
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SCADA istemlerini ve yazilimlarini taniyarak, temel diizeyde bir SCADA sistemini kullanabilir.

Siireg kontrol sistemini analitik, modele dayali ve deneysel olarak tasarlama ve uygulama becerisini kazanma; bu siiregte karsilagilabilecek karmasgik durumlari analiz
edebillir ve yorumlayabilir.

Otomatik kontrol sistemlerini analiz, tasarim, uygulama, dogrulama ve bakim sureglerini uygulayarak gelistirimesinde temel diizeyde mihendislik yaklagimlarini
uygulama becerisine sahip olabilir.
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Ders Ogrenme Giktisi - Program Giktilari (1 -5 Puan Araligy)

Ders Ogrenme Giktisi PC1 PC2 PC3 PC4 PC5 PC6 PC7 PC8 PC9 PC10 PC11 PC12 PC13 PC14 PC15

Yari iletken anahtarlama elemanlari 6zelliklerini kavrayabilir. - - - - - o = o o o - = = = -
Dogrultma dewrelerinin ¢caligma karakteristiklerini kawayabilme - - - - - - - - - - - - - - -
Dogrultma dewrelerini kurabilir = o = > = > = o o o - - - - -
Yari iletken anahtarlama elemanlarini segebilir. - - - - - - - - - - - - - - -
Kontrollii yada kontrolstizdogrulma dewvresi tasarlayabilir. = o = o = > = o o > - o o o -

Ortalama Deger - - - - - - - - - - - - - - -

https://ebs .bilecik.edu.tr/pdf/dersbilgigetir/389859
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