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Birim B&lim Kontrol ve Otomasyon Teknolgjisi - On Lisans (Yiz Yiize)

Amac Elektrikle ilgili temel kavramlari bilerek alternatif akimin ilkelerini elektrik devrelerine uygulamak.

Ders lgerigi Dir?ng, quin e Kondansatériin Alternatif Akimda ¢alismasi, bu elemanlarla kurulan dewelerde empedans, akim, gerilim, fazagisi, glic

degerlerinin hesaplanmasi
Ders Kaynakiar Ntemat?f Akim Deweleﬁ ,Problem Qf'izfjmleri (Mustafa Y/fGII\/LI ,Fe.yzi AKAR),
Alternatif Akim Dewreleri Problem Coziimleri Mustafa Yagimli/Feyz Akar

Hafta Konu

1 Temel Kavramlar

2 Alternatif Akimda Direng

3 Alternatif Akimda Direng

4 Alternatif Akimda Bobin

5 Alternatif Akimda Bobin

6 Alternatif Akmda Kondansator

7 Ara Sinav

8 Alternatif Akmda Kondansator

9 RL Dewreleri

10 RL Dewvreleri

11 RC Dewreleri

12 RC Dewreleri

13 RLC Dewreleri

14 RLC Dewreleri

Ders ls Yikii Galigma Tiirii / Ogretim Metotlar Siiresi (Saat) Sayisi
Dinleme ve anlamlandirma Ders 3 14
Arastirma — yasam boyu 6grenme, yazma, okuma, Bilisim Sinif Dig1 Calisma 3 14
Ara Sinav 1 6 1
Odev 1 4 7
Odev2 4 7
Final 6 1

Ders s Yiikii: 152
AKTS (Ders is Yiikii / 25.5): 5,96

Program Ciktilar

Elektronik dewre sistemlerini tasarlar ve gergekler.

Otomasyon sistemleri igin Programlanabilir Lojik Kontrol6r programi yazabilir.

Analitik digtinebilme yetisi ile muhendislik problemlerini belirler, deneysel diizenekler kurar, veri toplar, formile eder ve ¢ozer.
Uygulamada kullanilabilecek modern ve teknolojik arag, gereg ve imkanlari etkin bir sekilde kullanir, kolayca adapte olur.
Endustriyel robotlarin temel calisma mantigini bilir.

Bir programlama dilini kullanarak gereksinimleri karsilayan program yazabilir.

Bulundugu ortamda gereksinim duyulan teknolojik arag-geregleri belirleyebilir.

Problem ¢ézme becerisine sahiptir.
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Farkli alandan meslektaslari ile uyumlu ¢alisma becerisine sahiptir.

-
o

Sahip oldugu teknoloji bilgisini toplum yararina kullanir.
Stre¢ kontrol ve uygulamalarini hem teorik hem de deneysel olarak gerceklestirebilir.

Bir kontrol sistemi ya da sireci tanimlanmis hedef dogrultusunda ¢dziimleyebilme ve mikroislemci tabanli kontrol aygitlari ve yazilimlari ile programlayarak kontrol
edebilir

13 SCADAsistemlerini ve yazilimlarini taniyarak, temel diizeyde bir SCADA sistemini kullanabilir.

14 Streg kontrol sistemini analitik, modele dayali ve deneysel olarak tasarlama ve uygulama becerisini kazanma; bu siregte karsilasilabilecek karmagik durumlari analiz
edenillir ve yorumlayabilir.
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15 Otomatik kontrol sistemlerini analiz, tasarim, uygulama, dogrulama ve bakim sireclerini uygulayarak gelistirimesinde temel dliizeyde mihendislik yaklagimlarini
uygulama becerisine sahip olabilir.



Ders Ogrenme Giktisi - Program Giktilari (1 -5 Puan Aralig)

Ders 6grenme Ciktisi PC1 PC2 PC3 PC4 PC5 PC6 PC7 PC8 PC9 PC10 PC11 PC12 PC13 PC14 PC15
Seri devrelerde R-L-C dewre degiskenlerini hesaplar 3 0 3 1 0 0 1 4 0 1 1 0 0 2 2
Paralel dewrelerde R-L-C dewre degiskenlerini hesaplar 3 0 3 1 0 0 1 4 0 1 1 0 0 2 2
R-L-C dewvrelerinde gii¢ ve fazagisi 3 0 3 1 0 0 1 4 0 1 1 0 0 2 2
Direng, bobin ve kondansatoriin alternatif akimdaki 6zelliklerini listeler 3 0 3 1 0 0 1 4 0 1 1 0 0 2 2

https://ebs .bilecik.edu.tr/pdf/dersbilgigetir/417289
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