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Bu dersin amaci, hidrolik ve pnématik sistemlerin temel prensiplerini, elemanlarini ve galisma sekillerini égretmektir. Ogrenciler, yon
Amac kontrol, basing kontrol ve akis kontrol valfleri gibi temel hidrolik ve pnématik bilesenleri tanir; sembollerini, fonksiyonlarini ve dewvre icindeki

rollerini kawrar. Ayrica hidrolik ve pnématik dewreleri tasarlama, analizetme ve problem ¢ézme becerisi kazanir.

Hidrolik sistemlerin temel ilkeleri. Akiskanlar ile ilgili temel problem ¢6zme ydntemleri. Hidrolik dewre elemanlarinin sembolleri. Pompalar,
silindirler ve hidrolik motorlar. Yén kontrol, akis kontrol ve basing kontrol valfleri. Pnématik sistemlerin prensipleri. Pnématik deweler ve
dewvre elemanlari. Pnématik motorlar, silindirler ve kompresérler. Elektropnématik valfler ve semboller. Laboratuvar galigmalari ve
uygulamali devre tasarimlari.

[11KGguk,Mehmet, "Hidrolik Pnomatik”, MEB Yayinevi 2003, [2]MEmin ZORKUN "Hidrolik Kumanda Sistemleri"MEB Yayinevi 1979,
Karacan.,i., Pnomatik Kontrol , Kartal.,F.,Hidrolik ve Pnématik, Ozcan.,F.,Hidrolik Akiskan Giicii

Ders Igerigi

Ders Kaynaklari

Hafta Konu

Hidroligin temel ilkeleri, Akiskanlar ile ilgili problem ¢ézimleri
Hidrolik dewre elemanlarinin sembollerinin tanitiimasi
Pompalar , Pompalarla ilgili uygulamalar

Silindirler, silindirlerle ilgili uygulamalar

Hidrolik motorlar, motorlarla ilgili uygulamalar

Y6n kontrol valfleri

Yon kontrol valfleri

Akis kontrol vaflleri

Basing kontrol vafleri
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Pnématik sistemlerin galisma prensipleri
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Pnématik dewreler ve pnématik dewre dizayni
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Pnématik motorlar ve silindirler
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Kompresérlerin ¢aligsma prensipleri
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Pnématik ve elektropnématik valfler ve sembolleri

Program Ciktilari
Mezunlar; matematik, fen bilimleri, temel muhendislik bilgileri ve Makine Mihendisligi alanina 6zgu konular hakkinda yeterli bilgiye sahiptir. Bu bilgileri, karmagik
muhendislik problemlerinin ¢ézimunde kullanabilme becerisine sahiptir.

2 Mezunlar; karmasgik muhendislik problemlerini tanimlama, formile etme ve ¢dzme becerisine sahiptir. Problemleri ¢c6zim sirecinde temel bilimler, mihendislik bilgisi
ve BM Siirdurdlebilir Kalkinma Amaglari gergevesinde analitik distinme yetkinligini kullanir.

3 Mezunlar; karmasik sistem, sireg, cihaz veya Urlinlerin tasarimini, gercekgi kisitlar (cevresel, ekonomik, sosyal, politik, etik, saglik, glivenlik wb.) altinda gergeklestirme
ve yaratici mihendislik ¢dziimleri gelistirme becerisine sahiptir.

4 Mezunlar; mihendislik problemlerinin ¢dziiminde modern teknik ve mihendislik araglarini, bilisim teknolojilerini ve yazilimlari siniramalarinin farkinda olarak segme
ve etkin bicimde kullanma becerisine sahiptir.

1

5 Mezunlar; muhendislik problemlerinin incelenmesi sirecinde literatlir aragtirmasi yapma, deney tasarlama, deney gergeklestirme, veri toplama, sonuglari analizetme
Ve yorumlama becerisine sahiptir.

6 Mezunlar; mihendislik uygulamalarinin toplumsal, gewesel, ekonomik etkilerinin farkindadir. Saglik, givenlik, stirdirulebilirlik ve cewresel sorumluluklar ile ilgili bilgi
sahibidir; BM Siirdirulebilir Kalkinma Amaglari dogrultusunda ¢éziim gelistirme farkindaligina sahiptir.

7 Mezunlar; mihendislik meslek ilkelerine uygun davranir. Etik sorumluluklarin bilincindedir, ayrimciliga karsidr, tarafsiz ve kapsayici davranir.
Mezunlar; bireysel olarak ve disiplin i¢i ya da ¢ok disiplinli takimlarda etkin bigimde ¢aligabilme, gerektiginde liderlik roll tstlenebilme becerisine sahiptir.
9 Meaunlar; teknik konularda farkl hedef kitlelere yonelik olarak Tiirkge ve en azbir yabanci dilde yazli ve s62i etkin iletisim kurma becerisine sahiptir.

Mezunlar; proje ydnetimi, ekonomik yapilabilirlik analiz, risk ydnetimi, is sagligi ve glivenligi, cewre koruma uygulamalari hakkinda bilgi sahibidir. Girisimcilik, yenilikgilik

10 ve slrdurdlebilir kalkinma konularinda farkindahgda sahiptir.

11 Mezunlar; bilim ve teknolojideki gelismeleri iZzeme, surekli 6grenme, yeni ve gelismekte olan teknolojilere uyum saglama ve sorgulayici digiinme becerisine sahiptir.

Ders Ogrenme Giktisi - Program Giktilari (1 -5 Puan Araligy)

Ders ﬁgrenme Ciktisi PG1 PC2 PC3 PC4 PG5 PC6 PC7 PC8 PC9 PC10 PC11
Hidroligin temel ilkelerini kawayabilme - - - = = = = > o o -
Yo6n kontrol valflerini tanima ve kavrama - - - - - - - - - - -
Basing kontrol vaflerinin isleverini kawrama - - - S = S = = - - -
Pnématik dewreler ve Pnématik valfleri tanima ve kawrama - - - - - - - - - - -
Hidrolik elemanlar ve dewreleri tanima - - = S = = = = - - -

Ortalama Deger - - - - - - - - - - -

https://ebs .bilecik.edu.tr/pdf/dersbilgigetir/348814
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