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(2025 - 2026) Ders Bilgi Fommu

Ders Adi Kodu Yarlyll T+U Saat AKTS Z/S
Robotik Sistemler ve Uygulamalari EEMA24 8 3+0 5,0 Secmeli
Birim Bolim Elektrik-Elektronik Muhendisligi - Lisans (Yiz yiize)
Amag Robgt tip.le.rinin tanitilmasi, seri manipulator tiplerinin gosterilimi, DH parametre tanimlari, manipulator dizters ve hizkinematik
analiderinin yapilmasi
Ders Icerigi Robot tipleri. Seri manipulatdrier. Manipllatér kinematik analizi, DH parametreleri, Ters kinematik analiz, hizkinematikleri
Ders Kaynaklari Robot Kinematigi, Zafer Bingtil, Serdar Kiigiik
Hafta Konu
1 Robot tipleri- Sabit ve gezer
2 3B uzayda hareket ve donusimler
3) Ozel aci setleri ve dénligiim tanimlari
4 Diizkinematikler ve DH parametreleri
5 Duzkinematikler ve DH parametreleri
6 Ters kinematik-geometrik ¢oziim
7 Ters kinematik-analitik ¢6zim
8 Hizkinematikleri
9 Yorunge planlamasi
10 Robot Benzetimi
11 Mobil robot kinematikleri
12 Lokalizasyon ve haritalama
13 insansizaraclar
14 Robot algilayicilar
Ders ls Yukii Galigma Tiirii / Ogretim Metotlar Siiresi (Saat) Sayisi
Dinleme ve anlamlandirma, gézem/durumlari isleme, Bilisim becerileri Benzetim 3 14
Dinleme ve anlamlandirma Ders 3 14
Onceden planlanmis 6zel beceriler Problem Coézme 2 14
Ara Sinav 1 5 1
Final 5 1
Ders is Yiikii: 122
AKTS (Ders is Yiikii / 25.5): 4,78

Program Ciktilari

1

10

11

Matematik, fen bilimleri ve elektrik-elektronik mihendisligine 6zgii konularda yeterli bilgi birikimi ve bu alanlardaki kuramsal ve uygulamali bilgileri karmasik
muhendislik problemlerinde kullanabilme becerisi kazandirmistir.

Karmasik mihendislik problemlerini saptama, tanimlama, formile etme ve ¢6zme becerisi ile bu amag igin uygun analiz ve modelleme yéntemlerini segme ve
uygulama becerisi kazandirmistir.

Karmas ik bir sistemi, stireci, cihaz veya Uruini gercekgi kisitlar ve kosullar altinda, belirli gereksinimleri kargilayacak sekilde tasarlama becerisi ve modern tasarm
yontemlerini uygulama becerisi kazandirmigtir.

Mihendislik uygulamalarinda karsilasilan karmasik problemlerin analiz ve ¢dzimu icin ihtiyag duyulan modern teknik ve araclari gelistirme, se¢me ve kullanma
becerisi ile bilisim teknolojilerini etkin bir bicimde kullanma becerisi kazandirmigtir.

Karmas ik muhendislik problemlerinin veya elekirik-elektronik mihendislidi alanina 6zgu aragtirma konularinin incelenmesi amaciyla deney tasarlama, deney yapma,
veri toplama, sonuglari analizetme ve yorum yapabilme becerisi kazandirmistir.

Disiplin i¢i ve gok disiplinli takimlarda etkin bicimde c¢aligabilme becerisi ve bireysel galigma becerisi kazandirmigtir.

Tirkge s62U ve yazli etkin iletisim kurma becerisi, etkin bicimde rapor yazma, yazli raporlar anlama, tasarim ve tretim igin rapor hazrlayabilme, etkin sunum
yapabilme, acik ve anlasilir bir bicimde talimat verebilme ve alabilme becerisi kazandirmigtir.

En azbir yabanci dilde teknik konularla ilgili 62U ve yazlh etkin iletisim kurma becerisi kazandirmigtir.

Yasam boyu 6grenmenin gerekliligi bilinci ile bilgiye erigsebilme, bilim ve teknolojideki gelismeleri takip ederek kendini sirekli bicimde yenileme becerisi
kazandirmigtir.

Etik ilkelerine uygun davranma yetenegi, mesleki ve etik sorumluluk bilinci ve miihendislik alanlarinda kullanilan standartlar hakkinda bilgi kazandirmistir.
is hayatindaki uygulamalar (proje yonetimi, risk yonetimi, degisiklik ynetimi gibi) ve stirdiriilebilir kalkinma hakkinda bilgi ile girisimcilik ve yenilikgilik konularinda
farkindalik kazandirmigtir.

Mihendislik uygulamalarinin saglik, cewre ve giivenlik Uizerindeki etkileri (toplumsal ve ewensel boyutlariyla) ile cagin miihendislik alanina yansiyan sorunlari hakkinda
bilgi ve mihendislik ¢dziimlerinin hukuksal sonuglari hakkinda farkindalik kazandirmistir.



Ders Ogrenme Giktisi - Program Giktilari (1 -5 Puan Aralig)

Ders Ogrenme Ciktisi PC1 PC2 PC3 PC4 PC5 PC6 PC7 PC8 PC9 PC10 PC11 PC12
Diz ve ters kinematik kavramlarini 6grenmek = = = = > = = - - - - -
Mobil robotlar ve insansizaraglarla ilgili kawamlari grenmek - - - - - - - - - - - -
Robot tipleri ayrimi 6grenmek = = = > o o o o - - - -
Yoriinge planlamasini 6grenmek - - - - - - - - - - - -
Hizkinematiklerini ve Jakobyen tanimlarini 6grenmek = = = = > = = = - - - -

Ortalama Deger - - - - - - - - - - - -

https://ebs .bilecik.edu.tr/pdf/dersbilgigetir/348249
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