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MAKINE MUHENDISLIGI
(2024 - 2025) Ders Bilgi Fommu

Ders Adi Kodu Yarlyll T+U Saat AKTS Z/S
Otomatik Kontrol MV310 6 3+0 3,0 Zorunlu
Birim B&lim Makine Muhendisligi - Lisans (yiiz yiize egitim)
Amac Sistem Dinamigi ve Otomatik Kontrol temel kawamlarinin 6gretilmesi
A Girig, Laplace Dénugmleri, Sistem Dinamigi, Transfer Fonksiyonu, Matematik Modeller, Gegici Rejim Cevabi, Kontrol Elemanlari, Kapali
Ders lgerigi Cewvrimli Kontrol, Kararlilik
Ders Veren Dog. Dr. Sinan BASARAN
Ogata., K., "Modern Control Engineering’,Prentice-Hall International Editions.,
Ders Kaynaklan Ogata., K., "Modern Control Engineering’,Prentice-Hall International Editions.
Hafta Konu
1 Girig ve temel kavramlar
2 Laplace Déniigiimleri, Laplace Islemleri
3 Ters Laplace Donligimui
4 Transfer Fonksiyonlari, Lineer Diferansiyel Denklemlerin Laplace Déntistimu ile Cozim
5 Blok Diyagramlari
6 Fiziksel Sistemlerin Matematik Modellerinin Cikariimasi
7 Fizksel Sistemlerin Matematik Modellerinin Cikariimasi
8 Gegici Rejim Cevabi
9 Strekli hal hatasi
10 Kontrol Elemanlari ve Tipleri
11 Kapali Cewimli Kontrol
12 Kapali Cewrimli Kontrol
13 Kararlihk

Program Ciktilari

1

10
11

Mezunlar; matematik, fen bilimleri, temel muhendislik bilgileri ve Makine Mihendisligi alanina 6zgu konular hakkinda yeterli bilgiye sahiptir. Bu bilgileri, karmagik
muhendislik problemlerinin ¢6ziimiinde kullanabilme becerisine sahiptir.

Mezunlar; karmagik muhendislik problemlerini tanimlama, formile etme ve ¢zme becerisine sahiptir. Problemleri ¢c6zim sirecinde temel bilimler, miihendislik bilgisi
ve BM Suirdurtlebilir Kalkinma Amaglari gergevesinde analitik distinme yetkinligini kullanir.

Mezunlar; karmasik sistem, sireg, cihaz veya Urlinlerin tasarimini, gercekgi kisitlar (cevresel, ekonomik, sosyal, politik, etik, saglik, glivenlik wb.) altinda gergeklestirme
ve yaratici mihendislik ¢dziimleri gelistirme becerisine sahiptir.

Mezunlar; mihendislik problemlerinin ¢dziiminde modern teknik ve mihendislik araglarini, bilisim teknolojilerini ve yazilimlari siniramalarinin farkinda olarak segme
ve etkin bicimde kullanma becerisine sahiptir.

Mezunlar; muhendislik problemlerinin incelenmesi sirecinde literatlir aragtirmasi yapma, deney tasarlama, deney gergeklestirme, veri toplama, sonuglari analizetme
ve yorumlama becerisine sahiptir.

Mezunlar; mihendislik uygulamalarinin toplumsal, gewesel, ekonomik etkilerinin farkindadir. Saglik, guvenlik, stirdirulebilirlik ve cewresel sorumluluklar ile ilgili bilgi
sahibidir; BMSiirdirulebilir Kalkinma Amaglari dogrultusunda ¢éziim gelistirme farkindaligina sahiptir.

Mezunlar; muhendislik meslek ilkelerine uygun dawranir. Etik sorumluluklarin bilincindedir, ayrimciliga karsidir, tarafsiz ve kapsayici davranir.
Mezunlar; bireysel olarak ve disiplin igi ya da ¢ok disiplinli takimlarda etkin bigimde ¢aligabilme, gerektiginde liderlik roll Ustlenebilme becerisine sahiptir.
Mezunlar; teknik konularda farkli hedef kitlelere yonelik olarak Turkge ve en azbir yabanci dilde yazli ve s62U etkin iletisim kurma becerisine sahiptir.

Mezunlar; proje yonetimi, ekonomik yapilabilirlik analiz, risk ydnetimi, is sagligi ve glivenligi, cewre koruma uygulamalari hakkinda bilgi sahibidir. Girisimcilik, yenilikgilik
ve slrdurdlebilir kalkinma konularinda farkindahgda sahiptir.

Mezunlar; bilim ve teknolojideki gelismeleri izeme, sirekli 6grenme, yeni ve gelismekte olan teknolojilere uyum saglama ve sorgulayici disinme becerisine sahiptir.



Ders Ogrenme Giktisi - Program Giktilari (1 -5 Puan Aralig)

Ders Ogrenme Giktisi PG1 PC2 PG3 PG4 PG5 PG6 PG7 PG8 PGO PG10 PG11

Kararllik kriterlerini kullanarak kontrol sisteminin kararliligini yorumlar - - - = = = > - - - -
Laplace donustmlerini kullanarak diferansiyel denklemleri ¢ozer - - - - - - - - - - -
Bir fizksel sistemin transfer fonksiyonunu ve blok diyagramini olusturur - - - = = = > - o - -
Kontrol organlarinin galisma prensiplerini bilir - - - - - - - - - - -
Cesitli fizksel sistemlerin matematik modellerini gikarir = = S S = = - - - - -
Kararlilik kriterlerini kullanarak kontrol sisteminin kararlligini yorumlar - - - - - - - - - - -
Laplace dénustmlerini kullanarak diferansiyel denklemleri ¢ozer - - - = = = > = o o -
Bir fizksel sistemin transfer fonksiyonunu ve blok diyagramini olusturur - - - - - - - - - - -
Kontrol organlarinin galisma prensiplerini bilir - - = = = = = = - - -
Cesitli fizksel sistemlerin matematik modellerini gikarir - - - - - - - - - - -

Ortalama Deger = = = = = = - - - - -

https://ebs .bilecik.edu.tr/pdf/dersbilgigetir/348609
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