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Ders Adi Kodu Yarlyll T+U Saat AKTS Z/S
Otomatik Kontrol Sistemleri EEM302 6 3+0 5,0 Zorunlu
Birim Bolim Elektrik-Elektronik Muhendisligi - Lisans (Yiz yiize)
Amag Fi2k§§| sis.te.mlerin matematiksel .rr.wodelle.net.)ilmesi,. tranfer fonksiyonu modeli, durum uzay modeli g6sterimi, geri beslemeli sistemlerin
analiz, gegcici ve kalici durum analiz becerilerine sahip olmak.
Dogrusal ve zaman icinde degismeyen sistemler icin girdi-gikti modellemesi: Darbe yaniti ve transfer fonksiyonu matrisleri, ig (durum uzay)
Ders Igerigi modellemesi,'Do?rus?I ve zamgn iginde. d.egi§n?e¥en sistemleriiw durl'Jm denklemlc.arinin (;:t')zumul E'Ic?ktrom'ekanik sistemlerin
modellenmesi, Surekli zaman sistemlerinin kesikli zaman esdegerleri, Kararlilik, Sistem kararlilidi igin geri besleme kontrol tasarimi, kalici
durum hatalari, Kék yeri egrisi yontemi, Kesikli zaman sistemlerine giris Veri 6rnekleyen sistemler.
Ders Kaynakiar M K. Sarioglu, Otomatik Kontrol | ve I, Bi.rsen Yayinevi (1999)), Otomatik Kontrol Sistemleri, Ben.jamit? Kuo, .
R.C. Dorf, Modern Control Systems, Addison-Wesley, 5th (1989), K. Ogata, Modern Control Engineering, Prentice Hall, 2nd (1990)
Hafta Konu
1 Otomatik kontrol sistemleri ve acik kapali gewim
2 Laplace dontsumi ve 6zellikleri
3 Blok diyagram tanimi ve blok diyagram indirgeme
4 isaret akig diyagrami
b Dinamik sistemlerin modellenmesi
6 Dinamik sistemlerin modellenmesi
7 Geribeslemeli kontrol sistemlerinin zaman bélgesi analiz
8 Kok yer egrisi analiz ¢izmi
9 Kararlilik analideri
10 Frekans diizemi analiz-Nyquist egrisi
1" Frekans diizemi analiz-Bode egrileri
12 Durum denklemleri-G6zemlenebilirlik ve Kontrol Edilebilirlik
13 PID kontrolcii tasarimi
14 PID kontrolci tasarimi
Ders ls Yikii Galisma Tiirii / Ogretim Metotlar Siiresi (Saat) Sayis|
Dinleme ve anlamlandirma Ders 3 14
Dinleme ve anlamlandirma, gézem/durumlari isleme, Bilisim becerileri Benzetim 2 14
Onceden planlanmis 6zel beceriler Problem C6zme 2 7
Gddem/durumlari isleme, Bilisim, yonetsel beceriler, takim ¢alismasi Laboratuar 2 14
Ara Sinav1 5) 1
Final 10 1
Ders is Yiikii: 127
AKTS (Ders is Yiikii / 25.5): 4,98

Program Ciktilari

1

10

11

Matematik, fen bilimleri ve elektrik-elekironik muhendisligine 6zgii konularda yeterli bilgi birikimi ve bu alanlardaki kuramsal ve uygulamali bilgileri karmasik
muhendislik problemlerinde kullanabilme becerisi kazandirmistir.

Karmasik mihendislik problemlerini saptama, tanimlama, formile etme ve g6zme becerisi ile bu amag igin uygun analiz ve modelleme yéntemlerini segme ve
uygulama becerisi kazandirmigtir.

Karmas ik bir sistemi, stireci, cihaz veya Uriini gergekgi kisitlar ve kosullar altinda, belirli gereksinimleri karsilayacak sekilde tasarlama becerisi ve modern tasarim
ydntemlerini uygulama becerisi kazandirmigtir.

Mihendislik uygulamalarinda karsilasilan karmasik problemlerin analiz ve ¢d6zimu igin ihtiyag duyulan modern teknik ve araclari gelistirme, secme ve kullanma
becerisi ile bilisim teknolojilerini etkin bir bicimde kullanma becerisi kazandirmistir.

Karmasik miihendislik problemlerinin veya elektrik-elektronik miihendisligi alanina 6zgu arastirma konularinin incelenmesi amaciyla deney tasarlama, deney yapma,
veri toplama, sonuglari analizetme ve yorum yapabilme becerisi kazandirmistir.

Disiplinici ve ¢ok disiplinli takimlarda etkin bigimde caligabilme becerisi ve bireysel ¢alisma becerisi kazandirmigtir.

Tirkge s62 ve yazih etkin iletisim kurma becerisi, etkin bicimde rapor yazma, yazli raporlari anlama, tasarim ve Uretim igin rapor hazrlayabilme, etkin sunum
yapabilme, acik ve anlasllir bir bicimde talimat verebilme ve alabilme becerisi kazandirmistir.

En azbir yabanci dilde teknik konularla ilgili s62i ve yazli etkin iletisim kurma becerisi kazandirmistir.

Yasam boyu 6grenmenin gerekliligi bilinci ile bilgiye erigebilme, bilim ve teknolojideki gelismeleri takip ederek kendini stirekli bicimde yenileme becerisi
kazandirmigtir.

Etik ilkelerine uygun dawanma yetenegi, mesleki ve etik sorumluluk bilinci ve muhendislik alanlarinda kullanilan standartlar hakkinda bilgi kazandirmistir.
is hayatindaki uygulamalar (proje yonetimi, risk yonetimi, degdisiklik yonetimi gibi) ve strdiriilebilir kalkinma hakkinda bilgi ile girisimcilik ve yenilikgilik konularinda
farkindalik kazandirmistr.

Mihendislik uygulamalarinin saglik, gewre ve givenlik Gizerindeki etkileri (toplumsal ve ewensel boyutlariyla) ile gagin miihendislik alanina yansiyan sorunlari hakkinda
bilgi ve miihendislik ¢dziimlerinin hukuksal sonuglari hakkinda farkindalik kazandirmistir.



Ders Ogrenme Giktisi - Program Giktilari (1 -5 Puan Aralig)

Ders Ogrenme Ciktisi PC1 PC2 PC3 PC4 PC5 PC6 PC7 PG8 PG9 PC10 PC11 PC12
PID kontrolcti tasarlayabilmek = > - - - - - - - - - -
Kontrol sistemi frekans bolgesi analiz yapabilmek - - - - - - - - - - - -
Kapali gewim blok diyagram tanimlayabilme = > = o = o = - - - - -
Kontrol sistemi zaman bélgesi analiz yapabilmek - - - - - - - - - - - -
Kararlilk analizi yapabilmek = = s = = - - - - - - -

Ortalama Deger - - - - - - - - - - - -

https://ebs .bilecik.edu.tr/pdf/dersbilgigetir/376214
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