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Ders Adi Kodu Yarlyll T+U Saat AKTS Z/S
Hidrolik ve Pnématik Sistemler MAK240 2 4+0 4,0 Zorunlu
Birim Bolim Kontrol ve Otomasyon Teknolgjisi - On Lisans (Yiiz yize )
Akigkanlar mekanigi ile ilgili temel kawamlar ile hidrostatik ve hidrodinamik ilkelerini kavrayabilme. Hidrolik ve pnématik kontrol
Amac sistemlerinin galisma ilkelerini kawayabilme ve bu kontrol sistemleri devrelerini diizenleyebilme. Verilen kriterlere uygun hidrolik pnédmatik
dewreleri kurabilme.
Ders Igerigi Hidroligin temel ilkeleri, Hidrolik elemanlanlar ve dewreleri, Pnématik elemanlar, Pnématik dewreler
Ders Kaynakiar Karzica"n.,i., Pnomatilf Kor?trol , Kartz.al.,F.,Hidrolikve Endmatik, Ozcar.L,F.,HidroIik Ak.|§ka.n Glcd, . . .
[11KGguk,Mehmet, "Hidrolik Pnomatik”, MEB Yayinevi 2003, [2]MEmin ZORKUN "Hidrolik Kumanda Sistemleri"MEB Yayinevi 1979
Hafta Konu
1 Hidroligin temel ilkeleri, Akiskanlar ile ilgili problem ¢ézimleri
2 Hidrolik dewre elemanlarinin sembollerinin tanitiimasi
3) Pompalar , Pompalarla ilgili uygulamalar
4 Silindirler, silindirlerle ilgili uygulamalar
5 Hidrolik motorlar, motorlarla ilgili uygulamalar
6 Y6n kontrol valfleri
7 Y6n kontrol valfleri
8 Akis kontrol vaflleri
9 Basing kontrol vafleri

10 Pnématik sistemlerin galigma prensipleri
11 Pnématik dewreler ve pnématik dewre dizayni
12 Pnématik motorlar ve silindirler
13 Kompresérlerin ¢aligma prensipleri
14 Pnématik ve elektropnématik valfler ve sembolleri
Galisma Tiirii / Ogretim Siiresi
Ders Is Yiikii Metotlar (Saat) Sayisi
Go6dem/durumlari isleme, Bilisim, yonetsel beceriler, takim calismasi Laboratuar 2 12
Dinleme ve anlamlandirma Ders 3 13
Arastirma — yagsam boyu 6grenme, yazma, okuma, Bilisim Sinif Dis1 Calisma 1 13
g;i?r{:nai;m )::Iam boyu 6grenme, yazma, okuma, Bilisim, elestirel disiinme, soru gelistirme, yonetsel beceriler, Grup Calismasi 1 13
Onceden planlanmig 6zel beceriler Problem Cézme 1 1
Ara Sinav1 3 1
Final 5) 1
Dénem Sonu Uygulamasi 3 1
Ders is Yiikii: 101
AKTS (Ders is Yiikii / 25.5): 3,96

Program Ciktilari
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Elektronik dewre sistemlerini tasarlar ve gercekler.

Otomasyon sistemleri icin Programlanabilir Lojik Kontrol6r programi yazabilir.

Analitik diigtinebilme yetisi ile muhendislik problemlerini belirler, deneysel diizenekler kurar, veri toplar, formiile eder ve ¢ozer.
Uygulamada kullanilabilecek modern ve teknolojik arag, gereg ve imkanlari etkin bir sekilde kullanir, kolayca adapte olur.
Endustriyel robotlarin temel ¢calisma mantigini bilir.

Bir programlama dilini kullanarak gereksinimleri karsilayan program yazabilir.

Bulundugu ortamda gereksinim duyulan teknolojik arag-geregleri belirleyebilir.

Problem ¢ézme becerisine sahiptir.

Farkli alandan meslektaslari ile uyumlu galigma becerisine sahiptir.

Sahip oldugu teknoloji bilgisini toplum yararina kullanir.

Stre¢ kontrol ve uygulamalarini hem teorik hem de deneysel olarak gerceklestirebilir.

Bir kontrol sistemi ya da streci tanimlanmis hedef dogrultusunda ¢dziimleyebilme ve mikroislemci tabanli kontrol aygitlari ve yazilimlari ile programlayarak kontrol
edebilir

SCADA sistemlerini ve yazilimlarini taniyarak, temel diizeyde bir SCADA sistemini kullanabilir.

Streg kontrol sistemini analitik, modele dayali ve deneysel olarak tasarlama ve uygulama becerisini kazanma; bu siregte karsilagilabilecek karmagik durumlari analiz
edebillir ve yorumlayabilir.

Otomatik kontrol sistemlerini analiz, tasarim, uygulama, dogrulama ve bakim sireclerini uygulayarak gelistirimesinde temel diizeyde mihendislik yaklagimlarini
uygulama becerisine sahip olabilir.



Ders Ogrenme Giktisi - Program Giktilari (1 -5 Puan Aralig)

Ders Ogrenme Ciktisi PC1 PC2 PC3 PC4 PC5 PC6 PC7 PC8 PC9 PC10 PC11 PC12 PC13 PC14 PC15

Hidroligin temel ilkelerini kawrayabilme = = = = = = = = - - - - - - -
Y6n kontrol valflerini tanima ve kavrama - - - - - - - - - - - - - - -
Basing kontrol vaflerinin igleMerini kawama - = = = = = > = > - - - - - -
Pnématik dewreler ve Pnématik valfleri tanima ve kawrama - - - - - - - - - - - - - - -
Hidrolik elemanlar ve dewreleri tanima = > > s o . o - - - - - - - -

Ortalama Deger - - - - - - - - - - - - - - -

https://ebs .bilecik.edu.tr/pdf/dersbilgigetir/444955
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